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Dulezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pro instalaci pfislusnou kvalifikaci. Zadna z infor-
maci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uréen pro modul TT2N
a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Modul TT2N slouzi jako programovaci, pfipadné ovladaci prvek k automatizacni
technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakdzano podle platnych pfedpisl. Vyrobce doporuéuje precist
si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést
vSe tak ,bezpecné”, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym
personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a vladnich nafizeni:

- Zakon €. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zakonu, v platném
znéni.

- Narizeni viddy ¢&. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliZzsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZivani stroju,
technickych zafizeni, pfistroju a ndradi, v platném znéni .

- Nafizeni viady ¢&. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektricka zarfizeni nizkého napéti.

- Narizeni viady ¢. 616/2006 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické
kompatibility, v platném znéni.

- Narizeni viady ¢. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavKy na radiova a na telekomunikacni koncova
zarfizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet instal-
ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je pIné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zp(isobit!

_/

Nice.cz 2021

Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spolecnosti ADAXET s.r.o..
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1.Upozornéni

* Aby byla zajisténa bezpecnost osob, je nutné postupovat podle téchto instrukci, a po instalaci zafizeni je dobfe uscho-
vat pro jejich pfipadné pozdéjsi pouziti.

e Tento manual obsahuje dllezité informace, které se tykaji bezpecnosti prace pfi instalaci, nespravné provedena insta-
lace mGze byt zdrojem velmi nebezpecnych situaci.

* Pouze zbézné precteni téchto instrukci neumozni uzivateli vyuzit naplno moznosti nabizené timto vyrobkem.

2. Popis

Ridici jednotka TT2N zajistuje ovladani jednoho asynchronniho jednofazového pohonu, napajeného sitovym napétim, se
zapojenim typu: spusténi, spole¢ny a vytazeni. Jedna se o pohon pouzivany pro automatizaci markyz, rolet a pro podobné
aplikace.

Do fidici jednotky TT2N je zabudovany pfijimac¢ radiového signdlu, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz na bazi tech-
nologie plovouciho kddu, ktera zaruCuje vysoky stupen zabezpeceni. Do paméti kazdé Fidici jednotky je mozné ulozit az
30 dalkovych ovladacl série ERGO, PLANO a NICEWAY (obr. 1), které umoznuji ovladat fidici jednotku na dalku. V ramci
30 dalkovych ovlada¢u je mozné do paméti ulozit maximalné 3 bezdratové povétrnostni senzory VOLO S RADIO, které
automaticky ovladaji fidici jednotku podle stavajicich povétrnostnich podminek.

Po vydani nékterého z pfikazd je pohon napajeny pfiblizné po dobu 150 sekund, tato doba je nastavitelna (viz kap. 5.3.),
béhem této doby elektricky koncovy spinag, kterym je pohon vybaveny, zastavi provoz podle nastavené pozice.

Ridici jednotka je vybavena jednim vstupem ,P/B“, jehoZ prostfednictvim je mozné ovladat Fidici jednotku i pomoci
externiho tlacitka.

V8echny programovaci operace a ukladani dat do paméti je mozné provadét prostfednictvim dalkovych ovladacli nebo
pfimo pomoci programovaciho tlagitka (obr. 2), kterym je Fidici jednotka TT2N vybavena. Svételna signalizace vydavana
LED diodou informuje o jednotlivych fazich programovani.

4 E>
4 H >
4 E >

PLANO NICEWAY

Poznamka: fidici jednotka TT2N mize komunikovat i s jinymi / \
typy dalkovych ovladaéli a pracovat v rdznych provoznich
rezimech. Ohledné podrobnéjsich informaci odkazujeme na

N> Wy

3. Instalace

 Ridici jednotka TT2N a automatizaéni technika musi byt nainstalovany pouze kvalifikovanym technikem a v naprostém
souladu s témito instrukcemi, normami a zakony, platnymi na uzemi, kde je instalace provadéna. VSechna zapojeni
musi byt provadéna na zafizeni, které neni napajené elektrickou energii.

* Ridici jednotka TT2N je vyhradné uréenéa k tomu, aby byla ulozena do rozvodné krabi¢ky nebo do vhodné nasténné
krabicky, samotna krabicka fidici jednotky neni nijak chranéna proti vodé, jedna se pouze o zakladni ochranu
pro zamezeni kontaktu s komponenty zafizeni. Je zakazano instalovat fidici jednotku TT2N do prostfedi, kde by nebyla
dostate¢né chranéna pred nepfiznivymi vlivy.

» Krabicku fidici jednotky TT2N neotevirejte a nevrtejte do ni otvory. V zadném pfipadé nezkracujte anténni kabel, je

napajeny zivotunebezpecnym elektrickym proudem!
TT2N | 3
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3.1. Pfedbézna kontrola

* Napdjeci elektrické vedeni musi byt chranéno prostfednictvim vhodného termo-magnetického a diferencialniho
zafizeni.

* Napdjeci vedeni, kterym je zafizeni pfipojeno k elektrické siti, musi byt opatfeno vhodnym rozpojovacim zafizenim
(1. kategorie ochrany proti pfepéti, tj. vzdalenost mezi kontakty musi byt nejméné 3,5 mm) anebo jinym odpovidajicim
systémem, napfiklad zastrc¢kou a zasuvkou. Jestlize neni toto rozpojovaci zafizeni umisténo v blizkosti automatiza¢ni
techniky, musi byt vybaveno blokovacim mechanismem, aby nemohlo dojit k jeho nechténému nebo neopravnénému
zapojeni.

3.2. Elektrické zapojeni ] )
‘T TerT‘
« Dodrzujte pfesné uvedena zapojeni, v pfipadé jakychkoli pochybnosti | (AN |
NEEXPERIMENTUJTE, ale podivejte se na pfislu$nd, technicka sché- ‘ \ RO ‘
mata. Chybné provedené zapojeni mize byt pfi¢inou zavazného poskozeni ! 1 - !
e o . Y . , R N R S
fidici jednotky nebo zdrojem nebezpecnych situaci.
* Ridici jednotka TT2N neni na vystupech vybavena zadnou ochranou proti ﬁ(
prepéti nebo zkratu. Napajeci vedeni musi byt opatfeno vhodnou ochranou SISISISISIY
pro odpovidajici uroven zatizeni.Jestlize bude naptiklad pouzita pojistka, jeji v C aPBL N
maximalni hodnota bude 3,15 A. HER
e Viz obr. 3. K
3|33

3.2.1. Zapojeni pohonu

Kraok za krokem

A,sythropni,jednofézov;:/ pohon, napéje\vn)v’/ ellektrickyvm,napétl'@ ze sité, mUSI | BMN *

byt pfipojeny ke svorkam 1-2-3 (spusténi, spoleCny, vytazeni). Spusténi J

odpovida tlacitku ¥ na radiovém dalkovém ovladaci, vytazeni odpovida \

tlacitku A (smér chodu po reakci anemometru). Jestlize po zapojeni neni R olitha B

smér rotace pohonu spravny, zaménte navzajem zapojeni svorek 1 a 3. NN

Upozornéni: k jedné fidici jednotce nepfipojujte vice nez jeden pohon, \_n J

v takovych pfipadech je nutné pouzit rozSifovaci fidici jednotku TTE.
3.2.2. Napajeni

Elektrické napajeni Fidici jednotky musi byt pfipojeno prostfednictvim svorek 5-6 (faze, nulak). Ridici jednotka TT2N je
napajena napétim 230 V o kmito¢tu 50 - 60 Hz.

3.2.3. Tlacitko Krok za krokem

V pfipadé potfeby je mozné pfipojit jedno tladitko s funkci Krok za krokem, kdy po kazdém stisknuti tla¢itka bude proveden
jeden krok v poradi: vytazeni-stop-spusténi-stop. Tlacitko musi byt pfipojeno mezi fazi (L) a svorku 4, podle schématu
na obr. 3. Jestlize je tladitko aktivovano po dobu del$i nez 3 sekundy, ale kratSi nez 10 sekund, dojde vzdy aktivaci
vytazeni (odpovida stisknuti tlagitka A na radiovém dalkovém ovladadi). Jestlize je tlagitko aktivovano po dobu del$i nez
10 sekund, dojde vzdy k aktivaci spusténi (odpovida stisknuti tlacitka W na radiovém dalkovém ovladagi).

Tato funkce mize byt uziteéna pfi synchronizaci nékolika pohon, kdy je pozadovano, aby pohony vykonaly stejny pracovni
cyklus bez ohledu na to, v jaké pozici se zrovna nachazi.

Upozornéni: tlacitko je napajené sitovym napétim, musi tedy byt vhodnym zplsobem izolované a chranéné.
3.2.4. Povétrnostni senzory

Ridici jednotka TT2N je schopna komunikovat maximéalné se 3 bezdratovymi povétrnostnimi senzory VOLO S RADIO.
UloZeni senzoru VOLO S RADIO do paméti se provadi stejnym zplsobem jako v pfipadé bézného radiového dalkového
ovladace (tab. 1 nebo 2).

Urovné prahu reakci musi byt naprogramované pfimo na senzoru VOLO S RADIO. Reakce vétrného senzoru je nadfazena
reakci slune¢niho a deStového senzoru a na 1 minutu vyfadi z ¢innosti vSechny prikazy (vydané prostfednictvim radiovych
dalkovych ovladac, tla¢itka Krok za krokem, na zakladé reakce slune¢niho a destového senzoru). Ohledné dalSich infor-
maci odkazujeme na manual dodavany spole¢né s VOLO S RADIO.

Reakce anemometru (vétrny senzor) aktivuje pfikaz odpovidajici stisknuti tladitka A na radiovém dalkovém ovladadi.
4 | TT2N
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4. Programovani

Aby mohl radiovy dalkovy ovlada¢ komunikovat s Fidici jednotkou TT2N, je nutné jej ulozit do pameéti fidici jednotky podle
postupu uvedeného v tab. 1. Programovaci proces a uloZeni ovladaéli do paméti fidici jednotky je mozné provadét pomoci
radiovych dalkovych ovladacéu (kap. 4.1.) nebo pfimo prostfednictvim programovaciho tladitka (kap. 4.2.).

4.1. Programovani s dalkovymi ovladaci

eV této kapitole je popsané ukladani do paméti |. zplisobem, ktery je vhodny pro ovladani jediné automatizaéni techniky
prostfednictvim 3 tlac¢itek na dalkovém ovladaci. V kapitole 5.2. je popsané ulozeni do paméti Il. zplisobem, ktery je
uréeny pro ovladani jedné automatizani techniky tfeba i jedinym tlacitkem. To znamenad, ze ostatni tlaCitka mohou
zUstat volnd a je mozné s nimi ovladat dalsi automatizaéni techniky.

e Tladitko B odpovida stfedovému tlacitku na dalkovych ovladacich ERGO, PLANO a NICEWAY.

e VSechny kroky postupu pro ulozeni dat do paméti jsou Casové omezené, proto je nutné je vykonat ve stanoveném
casovém limitu.

e V pfipadé, Ze je u radiovych dalkovych ovladact pozadovano jejich rozdéleni do vétsiho poctu ,skupin®, je vhodné
pfed zahajenim ukladani dat do paméti rozhodnout, ke které skupiné bude pfifazena fidici jednotka.

e K naprogramovani prostfednictvim dalkovych ovlada¢t mlize dojit u vSech fidicich jednotek, které jsou v dosahu
ovladace. Je proto vhodné, aby byla elektrickou energii napajena pouze ta fidici jednotka, které se tato operace tyka.

V pfipadé potreby je mozné zjistit, jestli jsou v paméti fidici jednotky TT2N uz ulozené néejaké dalkové ovladace. Za timto
Ucelem staci ovéfit typ blikani, vydavany LED diodou po zapnuti fidici jednotky.

Tabulka 1: ZjiSténi uloZzenych dalkovych ovladact
2 dlouha bliknuti (celkem 1,5 s) Do paméti neni ulozeny zadny dalkovy ovladac

2 kratka bliknuti (celkem 0,4 s V paméti jsou uz ulozené dalkové ovladace

Jestlize do paméti fidici jednotky neni uloZzeny Zadny radiovy dalkovy ovladac, je mozné pfi ukladani prvniho ovladace
postupovat podle nasledujicich kroku.

Tabulka 2: UlozZeni prvniho radiového dalkového ovladaée do paméti I. zplisobem (A1) Priklad
1 Pripojte Fidici jednotku ke zdroji elektrické energie, uvidite 2 dlouha bliknuti. NER TG
S ON BN N N
2 Do 5 sekund stisknéte a podrzte (asi po dobu 3 sekund) stisknuté tlacitko m na dalkovém 3s
ovladagi, ktery chcete uloZit do paméti.
3 Uvolnéte tlacitko ® v okamziku, kdy uvidite prvni ze 3 bliknuti, ktera potvrzuji Uspésné | <., 4 i i/
ulozeni do paméti. & O &5

Jestlize uZ je do paméti Fidici jednotky uloZzeny jeden nebo nékolik dalkovych ovladacl, je mozné ulozit dalsi ovladace
podle nasledujiciho postupu:

Tabulka 3: Ulozeni dalSich radiovych dalkovych ovladacti do paméti I. zplisobem (A2) Priklad

1 Na novém dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko B a podrzte je stisknuté tak dlouho 4 55 4
(alespori 5 sekund), dokud neuvidite jedno dlouhé bliknuti. New (i <

2 Pomalu 3krat stisknéte tlaCitko M na starém dalkovém ovladaci, ktery uz je ulozeny Gl o
do paméti.

3 Jesté jednou stisknéte na novém dalkovem ovladaci tlacitko M a uvolnéte je v okamziku, |\, NIVEY WP

7, , - u e , r s vv s v ’ v - O* > — —

kdy uvidite prvni ze 3 dlouhych bliknuti, ktera potvrzuji uspésné ulozeni do paméti. N N

Poznamka: jestlize je pamét plna (30 dalkovych ovladacl uloZzenych do paméti), uvidite 6 dlouhych bliknuti a dalkovy
ovlada¢ nebude mozné ulozit do paméti.

TT2N | 5
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4.2. Programovani prostrednictvim programovaciho tlacitka

PFi ukladani dalkového ovladace do paméti pomoci programovaciho tlagitka postupujte podle nasledujicich kroku:

Tabulka 4: UloZeni jednoho radiového dalkového ovladace do paméti I. zptisobem (A3) Priklad
1 Stisknéte a podrzte (alespor po dobu 4 sekund) programovaci tlacitko. ¥
4s
2 Uvolnéte programovaci tlacitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. NV \
oS e
3 Do 10 sekund stisknéte alespori na 3 sekundy kterékoli tla¢itko na dalkovém ovladadi, 4
ktery ma byt ulozeny do paméti. 3s
4 Jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravnym zplsobem, LED dioda 3krat pomalu WY
blikne. NS

Poznamka: jestlize chcete do paméti Fidici jednotky ulozit dalSi dalkové ovladace, opakujte bod 3 béhem dalSich 10 s.
Proces pro ukladani dat do paméti bude ukoncen, jestlize fidici jednotka nepfijme béhem 10 s zadny signal z novych
dalkovych ovladacu, které maji byt uloZzeny do pameéti.

V pfipadé, ze by bylo nutné vymazat ulozené dalkové ovladaCe a naprogramovana data z paméti fidici jednotky, postupujte
podle nasledujicich kroku:

Tabulka 5: Vymazani paméti (A4) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tlagitko. ¥

2 Pockejte, dokud se nerozsviti LED dioda, pak poc¢kejte, dokud nezacne blikat. ;¢i o
3 Uvolnéte tladitko presné pfi tfetim bliknuti, jestlize chcete vymazat pouze kody

uloZenych dalkovych ovlada¢li nebo pfi patém bliknuti, jestlize chcete vymazat cely | "¢ ¢~ ¢~ (\(‘)g\(‘)g )
obsah paméti.

4 Jestlize vymazani paméti probéhlo spravnym zplsobem, LED dioda 5krat pomalu NV VN VRNV NV
blikne. XXX XX

vav s ow

Ridici jednotka TT2N je kromé& dalkovych ovlada&t fady ERGO, PLANO a NICEWAY schopna identifikovat i dal$i typy
radiovych dalkovych ovladacl, spole¢nosti Nice.cz (viz kap. 5.1.). Prostfednictvim pfislusnych postupll pro ukladani
radiovych dalkovych ovladacli do paméti je mozné prifadit kazdému tla¢itku dalkového ovladace specificky pfikaz (viz kap.
5.2.1. |. zplsob a 5.2.2 Il. zplisob).

5.1. Pouzitelné dalkové ovladace

V tab. 6 jsou uvedené dalkové ovladace, které je mozné pouzivat spole¢né s fidici jednotkou TT2N, a u nich je uvedené
prislusné kédovani radiového signalu.

Tabulka 6: (A5)

Kodovani Dalkové ovladace
FLOR Plovouci kod ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6 - PLANO TIME
VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO Plovouci kéd SM2 - SM4
FLO Pevny kod FLO1 - FLO2 - FLO4
VERY VE
6| TT2N
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il _hld
4>
il

PLANO NICEWAY VOLO S RADIO

\ Protoze kdédovani dalkovych ovladacu je rozdil-

né a fidici jednotka neni schopna je identifikovat
vSechny soucasne, dalkovy ovladag, ktery bude
ulozeny do paméti jako prvni, definuje typ kddovani
a tim i dalkové ovladace, které bude mozné pozdéji
ulozit do paméti fidici jednotky. Jestlize byste chtéli
po uloZeni prvniho déalkového ovladae zménit typ
dalkovych ovladac¢l, bude nutné vymazat z paméti
vSechny kédy dalkovych ovladacl (tab. 5).

Typ kodovani je mozné zjistit podle poctu
bliknuti LED diody, vydanych ihned po zapnuti
fidici jednotky.

Tabulka 7: Typ kédovani

1 kratké bliknuti (celkem 0,2s) §:¢ Délkové ovladace s kédovanim FLO

2 kratka bliknuti (celkem 0,4s) O Dalkové ovladace s kédovanim FLOR

3 kratka bliknuti (celkem 0,6s) 9008 Dalkové ovladade s kédovanim SMILO

2 dlouha bliknuti (celkem 1,5s) 1o8 Pamét je prazdna (neni do ni uloZzeny zadny dalkovy ovladac)

5.2. Ulozeni dalkovych ovladacu do paméti I. a Il. zpisobem

V tabulkach 2, 3 a 4 je popsano ukladani dalkovych ovladact do paméti |. zplsobem, kdy je dalkovy ovlada¢ do paméti
uloZen jako celek a kazdému tla¢itku je pfifazeny jeden definovany pfikaz (viz tab. 8). I. zplsob je vhodny pro ovladani
jedné automatizacni techniky prostfednictvim 3 nebo 4 tlaCitek na dalkovém ovladagi.

Dalkové ovladace je mozné do pameéti fidici jednotky uloZit i Il. zplisobem. Tento zplsob nabizi vétsi flexibilitu pfi pouziti tlacitek
dalkového ovladace. Do paméti jedné fidici jednotky je mozné ukladat dalkové ovladace jak I. zplisobem, tak i Il. zplsobem.

5.2.1. . zplsob

U této varianty je pfesné definovany pfikaz, ktery bude
pfifazeny jednotlivym tlac¢itkim dalkového ovladace (tab. 8).
Pfi ukladani do paméti I. zplsobem je s kazdym dalkovym
ovladadem nutné provést pouze jednu operaci a v paméti
fidici jednotky bude obsazena pouze jedna pozice. BEéhem
ukladani do pameéti |. zplisobem neni dullezité, které tladitko
na dalkovém ovladadi stisknete.

5.2.2. Il. zplusob

Il. zpGsob ukladani do paméti umoznuje pfifadit kazdému
tlacitku dalkového ovladace jeden ze 6 moznych pfikazl
(tab. 9). Napfiklad jedinym tlaCitkem, které je ulozeno
s prikazem Krok za krokem, je mozné ovladat jednu
automatizac¢ni techniku a zbyvajici tlacitka mohou zlstat
volna pro ovladani dalSich automatizacnich technik. Pfi ukla-
dani do paméti Il. zplisobem je s kazdym tlacitkem dalkové-
ho ovladate nutné provést jednu samostatnou operaci
a v paméti fidici jednotky obsadi kazdé takto ulozené tlagitko
jednu pozici. Béhem ukladani do paméti Il. zplsobem bude
ulozeno pouze stisknuté tlacitko. Jestlize chcete na stejném
dalkovém ovladadi pfifadit dalSimu tlagitku pfislusny prikaz, je
nutné provést novou ukladaci operaci s timto tlaCitkem.

Tabulka 8: Ulozeni do paméti I. zpiisobem (A6)

Tla¢itko A nebo 1 Vytazeni
Tlacitko m nebo 2 | Stop
Tla¢itko ¥ nebo 3 | Spusténi

Tlacitko 4 Spusténi v pfitomnosti obsluhy*

Tabulka 9: Ulozeni do paméti Il. zptisobem (A7)

Krok za krokem (vytazeni-stop-spusténi-stop)
Vytazeni-stop

Spusténi-stop

Stop

Spusténi ,v pfitomnosti obsluhy*

Vytazeni ,v pfitomnosti obsluhy*

O sl WOWIN| =
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5.2.3. Priklad kombinovaného ulozeni do paméti l. zplisobem a Il. zplisobem

PFi vhodném vyuziti moZnosti ukladani do paméti I. a Il. zplsobem je mozné vytvaret skupinové pfikazy, jak je to

znazornéno na pfikladu na obr. 5.

e Daélkovy ovlada¢ T1 (Ergo 1), uloZzeny do paméti A1 a
A2 |. zpisobem ovlada soucasné vytazeni, stop a spusténi / \
automatizaénich technik A1 a A2. (Viz tab. 1 a 2).

e Dalkovy ovlada¢ T2 (Plano 1), ulozeny pouze do paméti
A3 |. zpusobem ovlada vytazeni, stop a spusténi pouze
automatiza¢ni techniky A3. (Viz tab. 4). Al o A3

e Dalkovy ovlada¢ T3 (Planotime), ulozeny pouze do pa- = , _
méti A4 |. zplisobem ovlada vytazeni, stop a spusténi = R S _ [J [L
pouze automatizac¢nich techniky A4. (Viz tab. 5). = P o

e Daélkovy ovlada¢ T4 (WMOO1C), ulozeny do paméti Il.
zplsobem (Krok za krokem) ovlada pouze automatiza¢ni :
techniku A4. —

+ Dalkovy ovladaé T5 (WMO003G), ulozeny do paméti |. A a -§' 'y
zpusobem, uréeny pro ovladani skupiny ¢. 1, do niz |:-j v | v (
patii automatizacni techniky A1 a A2, skupiny ¢. 2, do niz G T

patfi automatizacni technika A3, a skupiny €. 3, do niz =i e
patfi automatizaéni technika A4, ovlada vytaZeni, stop
a spusténi automatizacnich technik A1 a A2, A3 nebo A4.
e Délkovy ovlada¢ T6 (Flo4R), uloZzeny do paméti II. v|[v][v
zpusobem, uréeny pro ovladani automatiza¢ni techniky 5
A4 (tlaCitka 1 a 3) - tab. 5, pro ovladani automatizacni
techniky A5 (tlaCitko 2) - tab. 6 a pro ovladani
automatizacni techniky A6 (tlacitko 4) - tab. 8, ovlada
vytazeni a spusténi automatizaéni techniky A4 nebo ote- \_E J
virani garazovych vrat — automatiza¢ni technika A5
nebo otevirani automatizované brany A6.

Upozornéni:

e S dalkovym ovladacem ulozenym do paméti Il. zpldsobem neni mozné provadét programovani nékterych funkci,
jestlize je v ramci programovaciho postupu pozadovano stisknuti rliznych tladitek, napfiklad tlacitka B a tlacitka A.

e S dalkovym ovlada¢em uloZzenym do paméti Il. zpdsobem neni mozné pouzivat pfikazy pro ,sdruzené skupiny*.

Pro ulozeni jednoho dalkového ovladace do paméti Il. zpisobem, musi byt k dispozici programovaci tlacitko, pak postu-
pujte podle nize uvedenych krok.

Tabulka 10: Ulozeni do paméti Il. zpiisobem s programovacim tlacitkem (A8) Priklad

1 Stisknéte programovaci tlacitko tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal pozadovanému
pfikazu (1x = Krok za krokem, 2x = vytazeni-stop, 3x = spusténi-stop, 4x = stop, 5x = 1-6
spusténi v pFitomnosti obsluhy*, 6x = vytazeni ,v pfitomnosti obsluhy*). Cod

2 Zkontrolujte, jestli LED dioda blikla pomalu tolikrat, aby pocet odpovidal zvolenému <\

- 1-6  O°

pfikazu. <

3 Do 10 sekund stisknéte alespori na 3 sekundy tlagitko na dalkovém ovladadi, které chcete ¥ 35
ulozit do paméti. ot

4 Jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravnym zplisobem, LED dioda 3krat pomalu NV VRN Y,
blikne. X XX

Poznamka: jestlize chcete do paméti ulozit dalsi dalkové ovladace, se stejnym pfikazem, zvolenym v bodé 1, zopakujte
bod 3 béhem nasledujicich 10 sekund, jestlize je vSak prikaz, ktery ma byt pfifazeny ovladaci odlisny, zopakujte postup
od bodu 1. Faze pro ukladani dat do paméti bude ukoncena, jestlize béhem 10 sekund nepfijme Fidici jednotka zadny
signal z novych dalkovych ovladacu, které maji byt ulozeny do paméti.

Do paméti je mozné ulozit jednoduchym zplisobem jeden novy dalkovy ovladag, ktery bude mit stejné parametry jako stary
dalkovy ovladac. Novy dalkovy ovlada¢ ulozeny timto zpisobem, bude mit stejné viastnosti jako stary dalkovy ovlada¢. To
znamena, Ze jestlize byl stary dalkovy ovlada¢ uloZzeny do paméti I. zpisobem, bude i novy dalkovy ovlada¢ fungovat I.
zpusobem. Jestlize byl stary dalkovy ovladac¢ ulozeny do paméti Il. zplisobem, bude tla¢itku na novém dalkovém ovladaci
pfifazeny stejny pfikaz, jak tomu bylo u starého ovladace. Pfi ukladani dalkového ovladac¢e do paméti postupujte podle
nasledujicich kroku.

8 | TT2N
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Tabulka 11: Ulozeni dalSich dalkovych ovladac¢l do paméti pomoci ulozeného ovladace (A9)  Priklad

1 Nejméné na 3 sekundy na novém dalkovém ovladadi stisknéte a podrzte tlacitko, Nowy ¥ 3s ‘& 4
které chcete uloZit do paméti, pak tladitko uvolnéte. Car? <
2 Nejméné na 3 sekundy na starém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tlacitko, Stary ¥ o3 4
které je uz ulozené do paméti, pak tladitko uvolnéte. C
3 Nejméné na 3 sekundy na novém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tlacitko, Novy v o3 4
které chcete uloZit do paméti, pak tlagitko uvolnéte.
4 Nejméné na 3 sekundy na starém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tlacitko, | gy 3s A
které je uz ulozené do pameéti, pak tlacitko uvolnéte. Ca Cal N N

5.3. Délka pracovniho cyklu

Na fidici jednotce TT2N je mozné naprogramovat délku pracovniho cyklu, tj. maximalni dobu béhem niz elektronicka karta
ovlada pohon, aby bylo dosazeno reakce koncového spinaCe ve vytazené nebo spusténé poloze. Hodnota nastavena
ve vyrobé nebo po vymazani paméti je pfiblizné 150 sekund. Délku pracovniho cyklu je mozné zménit od minimalni hodno-
ty 4 sekundy po maximalni 240 sekund. Programovaci postup probiha v rezimu ,automatického naéteni“, kdy je odmeéren
Cas nutny pro vykonani celého pracovniho cyklu. Pohon je nutné ovladat prostfednictvim dalkového ovladace nebo
externiho tlacitka takovym zplsobem, aby bylo dosaZeno pozice koncového spinace v ramci pracovniho cyklu, ktery je
pro pohon méné namahavy, dalsim pracovnim cyklem bude ten namahavé;jsi, obvykle se jedna o navinuti. Doporucujeme
nastavit dobu pracovniho cyklu o néco delSi nez je doba nezbytné nutna pro dokonc&eni pracovniho cyklu (bod 5 v tab.
12). Programovani délky pracovniho cyklu je mozné provadét prostfednictvim dalkového ovladace, ulozeného do paméti
I. zpGsobem nebo pomoci programovaciho tlacitka. Neni vSak mozné k programovani pouzit dalkovy ovlada¢ uloZeny
do paméti Il. zplsobem.

PFi programovani délky pracovniho cyklu prostfednictvim dalkového ovladace ulozeného do paméti I. zplsobem postu-
pujte podle nasledujicich krokd.

Tabulka 12: UloZeni dalSich dalkovych ovladact do paméti pomoci uloZzeného ovladace (A10) Priklad

1 Nejméné na dobu 5 sekund stisknéte a podrzte tlacitko B na dalkovém ovladadi,
ulozeném do paméti |. zplisobem, pak tla¢itko uvolnéte.

¥
2 Nejméné na dobu 5 sekund znovu stisknéte a podrzte tladitko B a pak je uvolnéte. | ¥ . \¢/\¢/\¢/\¢/

3 Stisknéte a uvolnéte tlaCitko A (¥), aby doSlo k uvedeni pohonu do chodu a bylo , A4
spusténo nacitani ¢asu.

!’ g;‘
Pockejte, dokud pohon nedokongi prac. cyklus a nezastavi se po reakci koncového spinace.
5 Pockejte jesté nékolik sekund, pak stisknéte a uvolnéte tladitko M, aby doSlo k| ¥ 4 (L)
ukondeni naditani éasu. SRS

Poznamka: chcete-li obnovit délku pracovniho cyklu nastavenou ve vyrobé (150 s), stisknéte v bodé 3 tlacitko m a podrzte
je tak dlouho, dokud neuvidite prvni ze 3 dlouhych bliknuti, ktera signalizuji, ze naprogramovani bylo provedeno.

PFi programovani délky pracovniho cyklu pomoci programovaciho tlacitka postupujte podle nasledujicich kroka.

Tabulka 13: Programovani délky pracovniho cyklu pomoci programovaciho tlacitka (A11) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tladitko.

2 Pockejte, dokud se nerozsviti LED dioda, pak zhasne, potom pockejte dokud nezacne NV NV 3
blikat, tlacitko uvolnéte presné béhem prvniho bliknuti. N é:

3 Po 4 kratkych bliknutich se pohon uvede do chodu a bude zahajeno naéitani délky el el el ]
pracovniho cyklu. y g:;‘
Pockejte, dokud pohon nedokonci prac. cyklus a nezastavi se po reakci koncového spinace.
Pockejte jeSté nékolik sekund a pak stisknéte a uvolnéte programovaci tlacitko, aby ) 4 4
doslo k ukonceni nacitani ¢asu.

6 3 dlouhé bliknuti budou potvrzovat, Ze do paméti byla uloZena nova délka pracovniho cyklu. e e Res

TT2N | 9
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5.4. Zablokovani moznosti ukladani dat do paméti

Jestlize je to pozadovano, napfiklad z divodu zvySeni zabezpeceni, je mozné zablokovat ukladani novych dalkovych
ovladact do paméti. Chcete-li zjistit, jestli je nebo neni toto zablokovani aktivované (jestli je mozné ukladat data do paméti),
postupujte podle nasledujicich krok(.

Tabulka 14: Zjisténi stavu zablokovani paméti proti ukladani novych dalkovych ovladaéa (A12) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko (alespon na 4 sekundy). ¥
4
2 Uvolnéte programovaci tlacitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. NV -
NS
3 Pockejte priblizné 10 sekund a pak pozorné sledujte 2 bliknuti LED diody: 10s
¢ jestlize jsou bliknuti stejné dlouha, neni ukladani dat do paméti zablokované; N f N f
¢ jestlize je 2. bliknuti del$i nez 1., je ukladani dat do paméti zablokované. :¢: \(‘35

Pro zablokovani nebo odblokovani moznosti ukladani dat do paméti provedte kroky uvedené v nasledujici tabulce. Postup
je stejny jak pfi zablokovani, tak pfi odblokovani moznosti ukladani dat do paméti. Nejprve dojde k zablokovani, pak
k odblokovani a tak dale.

1 Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko (alesporn na 4 sekundy). )\ SN
el
2 Uvolnéte programovaci tlacitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. s ¢i 4 5
N
3 Pockejte pfiblizné 10 sekund a pak pockejte, dokud LED dioda dvakrat neblikne. 108
4 Stisknéte tladitko pfesné béhem druhého bliknuti a pak je uvolnéte. NIVY ASVANNVIRR
O:(/Q\) 8 o Cot

5 Budou nasledovat 2 bliknuti:

e jestlize je 2. bliknuti delSi nez 1., je ukladani dat do paméti zablokované. :‘: Y

* jestlize jsou bliknuti stejné dlouha, neni ukladani dat do paméti zablokované. L N

6. Znehodnoceni

Stejné tak jako instalace, musi byt operace souvisejici se znehodnocenim tohoto vyrobku, po skonceni jeho zivotnosti,
provedeny kvalifikovanym technikem. Tento vyrobek je sloZzeny z rliznych typli materiall, nékteré je mozné recyklovat,
jiné musi byt znehodnoceny. Informujte se o recyklagnich a likvidanich technologiich, které pfipadaji v uvahu pro
tento vyrobek a pfitom postupujte v souladu s mistné platnymi zavaznymi pfedpisy, které se

na tento vyrobek vztahuji. Nékteré komponenty toho vyrobku mohou obsahovat latky, které / \
jsou 8kodlivé nebo nebezpeéné pro zivotni prostiedi. V pfipadé, ze by byly volné vyhozeny,
by mohly mit 8kodlivy dopad na zivotni prostfed a na lidské zdravi. Jak vyplyva ze symbolu
na obr. 6, je zakdzano vyhazovat tento vyrobek do kontejnerd pro smésny komunalni odpad.
Pfi likvidaci tohoto vyrobku je nutné provést .tfidény sbér* v souladu s mistné platnymi
nafizenimi, anebo odevzdat stary vyrobek prodejci pfi nakupu nového, obdobného typu. Mistné
platné predpisy mohou stanovovat vysoké sankce pro pfipady, kdy by byl tento vyrobek zne-

hodnoceny nepovolenym zplsobem. \ n /

10 | TT2N
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7. Co délat, kdyz ...

Dalkové ovladace neovladaiji fidici jednotku, po jejim pfipojeni ke zdroji el. energie neni vidét zadné bliknuti LED diody.
Zkontrolujte jestli je Fidici jednotka spravné napajena: mezi svorkami 5-6 musi byt sitové napéti. Jestlize je napajeni
spravné, doslo pravdépodobné k vaznému poskozeni fidici jednotky a bude nutné ji vymeénit.

Tlacitkem Krok za krokem nelze zafizeni ovladat.
Zkontrolujte el. zapojeni tlaCitka: na vstupu tlacitka (mezi svorkami 4 a 6) musi byt v okamziku, kdy je tlacitko stisknuté, sitové napéti.

Po vydani prikazu prostfednictvim dalkového ovladace je vidét 6 kratkych bliknuti a zafizeni se neuvede do chodu.
Dalkovy ovlada¢ neni synchronizovany, je nutné zopakovat ulozeni tohoto dalkového ovladace do paméti.

Po vydani nékterého z pfikazt je vidét 10 bliknuti a teprve pak se zafizeni uvede do chodu.
Autodiagnostika parametrd uloZzenych do paméti zjistila néjakou chybu. V takovém pfipadé je nutné upiné vymazat pamét
a znovu do ni ulozit radiové dalkové ovladace a dalSi programovéa nastaveni.

Neni mozné naprogramovat délku pracovniho cyklu podle postupu uvedeného v tab.12 (A10).
Délku pracovniho cyklu neni mozné naprogramovat pomoci dalkovych ovladacéu, které jsou do paméti ulozené IlI.
zplisobem; zkontrolujte, jestli je dalkovy ovlada¢ ulozeny do paméti I. zplisobem.

Pohon je v klidu, nékdy je ale nutné dvakrat vydat prikaz krok-krok, aby se uvedl do chodu.

Je mozné, ze naprogramovana délka pracovniho cyklu je pfili§ dlouha vzhledem ke skute¢né potfebnému ¢asu pro pro-
vedeni pracovniho cyklu. PfestozZe je pohon v klidu na zakladé reakce jednoho z koncovych spinac, Fidici jednotka muze
stav vyhodnotit tak, jako by byl pohon jesté v chodu, vyvolaném pfedchozim pfikazem. V takovém pfipadé je prvni pfikaz
vyhodnoceny jako STOP a druhy jako pfikaz pro uvedeni zafizeni do chodu. Pro odstranéni tohoto problému bude stacit,
kdyz naprogramujete spravné délku pracovniho cyklu (viz kap. 5.3.).

Do paméti neni mozné ulozit dalkovy oviadac.
Spocitejte blikani LED diody béhem provadéni procesu pro ulozeni ovladace do paméti: 6 pomalych bliknuti signalizuje, ze

pamét je plnd; 2 bliknuti, kdy druhé z nich je delSi nez to prvni, signalizuji, ze je aktivovano blokovani moznosti ukladani
dalkovych ovladacli do paméti.

8. Technické parametry

Poznamka: vSechny technické parametry se vztahuji na okolni teplotu 20 °C.

Tabulka 16: Technické parametry

Napajeni 230V AC, 50/60 Hz

Maximalni vykon pohon 500 VA pro Vn = 230 V

Provozni teploty -20 + +55°C

Rozméry / hmotnost 40x 18 x32/20¢g

Kryti IP20 (cela a neporuSena krabicka)

Délka pracovniho cyklu 4 az 240 sekund (tovarni nastaveni je pfiblizné 150 sekund)
_Piijimaé radioveno signdle

Frekvence 433,92 MHz

Kdédovani FLO (pevny koéd), FLOR (plovouci kod), SMILO (plovouci kéd)

Pocet ulozitelnych dalkovych ovladacl | 30, véetné maximalné 3 povétrnostnich senzorti VOLO S RADIO

Dosah dalkovych ovladaci priblizné 150 m ve volném prostoru a 20 m uvnitf budov (*)

(*) Dosah radiovych dalkovych ovladacll je zna¢né ovlivnén dalSimi zafizenimi, kterd pracuji na stejné frekvenci a vysilaji
nepretrzité signal, jako jsou napfiklad alarmy, bezdratova sluchatka, atd., kdy dochazi k vzajemné interferenci s pfijimacem
zabudovanym do Fidici jednotky.

Za ucelem zlepSovani svych vyrobku si spole¢nost Nice.cz vyhrazuje pravo provadét Upravy jejich technickych parametrd,
kdykoli to bude povazovat za nutné a bez pfedchoziho upozornéni, pficemz zarucuje funkénost a stanovené moznosti

pouziti vyrobku.
TT2N |11
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9. Zapnuti / vypnuti senzoru slunce

Pro funkci zapnuti, nebo vynuti senzoru svétla (klimatické senzory NEMO a VOLO S-RADIO) je nutné pro ovladani rolety
nebo markyzy pouzit ovladace ERGO4, nebo PLANO4. Postup pro vypnuti/zapnuti je popsan nize.

Stiskem levého tlacitka vyberte Zapnuto (on), nebo vypnuto (off). VaSe volba bude vyobrazena pomoci ¢ervené LED diody
pfimo na ovladadi.

Poté pravym tladitkem vyberte kandl, skupinu zafizeni pro které chcete zapnou, nebo vypnout reakci na senzor slunce.

Signal vyslete stisknutim tladitka STOP, popfipadé jakymkoliv smérovym tladitkem.

Na signal z vysilaCe reaguje vzdy jen vestavéna jednotka pohonu (NEOMAT, NEOPLUS) popfipadé jednotka externi, do
které byl ovlada¢ ERGO4, popfipadé PLANO4 nahran.

-

Prenosova tlacitka

NAHORU

Levé tlacitko Pravé tlacitko

>

VYBER

VYBER

I
I
I
|
|
|
!
| STOP
|
I
|
|
|
I
|
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a R

Prohlaseni o shodé

Cislo: 2247/TT2N Revize: 0
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, ze vyrobek:
TT2N splnuje pozadavky pfedepsané nize uvedenou smérnici Evropské Unie:

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgne — Oderzo (TV) ltalie
Typ: Vestaveéna fidici jednotka pro ovladani pohonu

Model: TT2N

Spliuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:

» 1999/5/ES SMERNICE 1999/5/ES EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze dne 9. bfezna 1999,
tykajici se bezdratovych zafizeni a koncovych telekomunikacnich zafizeni a vzajemného uznavani jejich shody.
Podle nésledujici harmonizované normy: EN 300220-3 V1.1.1:2000.

Déle vyrobek spliuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako pozadavky
upravené smérnici 93/68/EHS, pfijatou Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

 73/23/EHS SMERNICE 73/23/EHS EVROPSKE RADY ze dne 19. Unora 1973, tykajici se harmonizace legisla-
tivy ¢lenskych statt EU v oblasti elektrickych zafizeni, pouzivanych ve stanovenych mezich napéti.

Podle nasledujicich harmonizovanych norem: EN 50371:2002, EN 60730-1:2000+A11:2002, EN 60730-2-
1:1997+A11:2005.

+ 89/336/EHS SMERNICE 89/336/EHS EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989, tykajici se harmonizace leg-
islativy ¢lenskych statd EU v oblasti elektromagnetické kompatibility.
Podle nasledujicich harmonizovanych norem: EN 301489-1:2004; EN 301489-3:2002.

30. kvétna 2006 Lalis Blidro
/genéraini manager
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NiceWay - modularni a profesionalni systém dalkového ovladani s exluzivnim designem

Go - mini kapesni
provedeni pro
moduly NiceWay

modul
vysilace

Ondo - narazuvzdorné provedeni
na stll i zed

Stone - stolni a pfenosné
narazuvzdorné provedeni

Opla - provedeni na zed
Stvercovy tvar

Opla - provedeni na zed,
obdélnikovy tvar

Niceway

Komplexni a inovativni systém dal-
kového ovladani. Pro ovladani veskeré
Nice automatizace z libovolného mista
ve Vasem domé.

NiceWay je novy a pIné komplexni systém
dalk. ovladani pro ovladani veskeré autom-
atizace z jakéhokoliv mista domacnosti.

Diky rozsahu barev a tvarQ jisté vyhovi
v§em pozadavkim. Ackoliv jsou dostupné
v 1 az 80 skupinach (240 kanalech), jsou
velmi malé a jednoduse pouzitelné.

Modularni NiceWay systém je zalozen na
dalkovych ovladadich, které mohou byt
uloZzeny v nékolika modelech drzaku.

Narazuvzdorny materidl pfijemny na
dotek i noSeni. Pohodli a jednoduchost
jsou zaruéeny renomovanym a oce-
novanym Nice designem.

Je lhostejné jaky si vyberete drzak
nebo krabi¢ku, kazda automatizace
v domé muize byt ovladana plovoucim
kdédem 433,92 MHz typu FloR a VeryVR
systém(, plné kompatibilnimi s NiceWay.

Profesionalni a praktické programovani
pomoci Palmtop pfistroji (BUPC).

Pro ochranu elektronickych c&asti pred
necistotami a vlhkosti jsou pryZova
tladitka skryta v téle moduld.




Prehled produktu

Nice — pohony pro brany

L J
-
ROX ROBUS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 1000 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do Sitky 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

V2 — pohony pro brany

FOX TORQ 500D
pohon pro posuvné brany
do 500 kg

FOX AYROS

pohon pro posuvné

brany do 1200 kg
2500 kg

Pohony pro garazova vrata

FORTECO
pohon pro posuvné
brany do 1800 / 2200 /

CALYPSO

25/4m

pohon pro kfidlové
brany do Sitky kfidla

FOX STARK
pohon pro kfidlové
brany do Sitky kFidla
6m

FOX VULCAN
podzemni pohon pro
kfidlové brany

do $itky kfidla 7 m

FOX ATRIS
stropni pohon pro garazova
vrata do 15 m2

SPIN

stropni garazovy pohon
s femenovou drahou
do 17,5 m2

SPY

stropni pohon s femenovou
drédhou s pojezdem motoru
v dréze do 14 m2

pohon pro oto¢né brany se
silnymi pilifi a skladaci vrata

TOM
pohon pro primyslova sekéni
a rolovaci vrata do 750 kg

HYPPO

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

ERA-FLOR ON3EBD FOX SBM1001 ETP + BC/S
2 kanalovy kli¢enkovy dalkovy 3 kanélova obousmeérna 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovladani vzdaleného pfistupu snima¢ bezkontaktnich karet
ovlada¢ s indikaci signalu LED vysilaka 433,92 Mhz ovlada¢, 433,92 MHz s GSM modulem pro a ¢ipu + Cip
diodou, 433,92 MHz 999 telefonnich cisel
Automatické zavory
g
' ‘:: Sem———
l.
FOX NIUBA WIDE BAR SEM2 LP1/LP2

automaticka zavora s délkou
ramene do 7 m

automaticka elektromechanicka
zavora s délkou ramene do 6 m

automaticka zavora s délkou
ramene do 9 m

zemni 1-smyckovy /
2-smyckovy indukéni
detektor vozidel

2 komorovy semafor;
Eervena-zelena
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