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Dilezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pfislugnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna z infor-
maci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro findlniho uzivatele. Tento manual je uréen pro pohon pro
posuvné brany ROX a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Pohon pro posuvné brany ROX slouzi jako programo-
vaci, pfipadné ovladaci prvek k automatizacni technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano
podle platnych predpisti Vyrobce doporucuje precist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez
pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vse tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace a udrzba
musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem
a vladnich nafizeni:

- Zakon ¢. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a dopinéni nékterych zakonu, v platném znéni.
- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi blizsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZivani stroju, tech-
nickych zafizeni, pfistroju a naradi, v platném znéni.

- Nafizeni viady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.
-Narizenivlady¢.616/2006 Sb.otechnickychpoZadavcichnavyrobky z hlediskajejich elektromagnetické kompatibility,
v platném znéni.

- Narizeni viady ¢. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na radiova a na telekomunikacni koncova
zafizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany persondl nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace®, se musi zdrzet instal-
ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spolecnosti ADAXET s.r.o..
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

VsSeobecna upozornéni: Bezpecnost — Instalace — Pouziti (originalni instrukce)

& Pozor: Nasledujici upozornéni vychazeji pfimo z platnych norem a pfi nakladani s vyrobkem musi byt

v maximalni mozné mire dodrzovana!

& Pozor: Tyto pokyny jsou dulezité z hlediska bezpeénosti!

Dodrzujte vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna instalace mize zpusobit zavazné Skody!

& Pozor: Tyto pokyny jsou dulezité z hlediska bezpeénosti!

Dodrzeni pokynl je nezbytné pro zajisténi bezpeénosti osob!
Tento navod uchovejte!

Pfed zahajenim instalace zkontrolujte , Technické parametry vyrobku®, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro auto-
matizaci vasi vedené soucasti. Pokud vyrobek vhodny neni, NEINSTALUJTE jej.

Pfed fadnym pouzivanim tohoto vyrobku je nutno provést jeho uvedeni do provozu postupem uvedenym v kapitole
"Kolaudace a uvedeni do provozu".

& Pozor: Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi realizace automatizacni techniky vyhovovat harmonizo-

vanym normam, stanovenym platnou smérnici o strojnich zafizenich, na jejichz zakladé lze vydat prohlaseni
o domnélé shodé automatizacni techniky!

S ohledem na tuto skuteénost musi veskeré ukony spjaté s pripojenim vyrobku k elektrické siti, jeho kolau-
daci, uvedenim do provozu a udrzbou provadét vyhradné kvalifikovany a autorizovany technik!

Pred zahajenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda je vSechen material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny
pro pouziti.

Vyrobek neni uréen k tomu, aby ho pouzivaly osoby (v€etné déti) se snizenymi fyzickymi, smyslovymi i du$evnimi
schopnostmi nebo s nedostateCnymi zkuSenostmi €i znalostmi.

Se zafizenim si nesmi hrat déti.

Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky vyrobku. Dbejte na to, aby bylo dalkové ovladani mimo dosah déti.

Pozor: Aby se predeslo jakémukoli nebezpeci zplsobenému nahodnym obnovenim éinnosti tepelného
jistiCe, nesmi byt jistic napajen prostiednictvim zadného externé ovladaného zafizeni, napt. €asovaciho
zafizeni, ani nesmi byt pripojen k obvodu, ktery je pravidelné napajen a odpojovan z provozu!

Elektrické zapojovaci vedeni pohonu musi byt opatfeno vypinacim prvkem (neni soucasti vybavy) s takovou vzdalenosti
mezi kontakty, jaka umozni Uplné odpojeni v podminkach stanovenych pro 3. kategorii pfepéti.

Pfi instalaci manipulujte s vyrobkem opatrné: zamezte deformaci, narazu, padu nebo kontaktu s kapalinami jakéhokoli
druhu.

Neumistujte vyrobek do blizkosti zdroji tepla ani jej nevystavujte pfimému ohni. VSechny tyto Ukony mohou vyrobek
poskodit a zapfi€init jeho nespravnou ¢innost nebo navodit nebezpeéné situace. Pokud k tomu dojde, okamzité instalaci
preruste a obratte se na servisni sluzbu.

Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za ublizeni na zdravi a Skody na vécech a majetku zplsobené nedodrzenim mon-
taznich pokynu. V téchto pfipadech je vylouena zaruka na vady materialu.

Vazena hladina emise akustického tlaku A je nizSi nez 70 dB(A).

Déti bez dozoru nesméji provadeét Cisténi a udrzbu, které ma provadét uzivatel zafizeni.

PFed provadénim ukond na zafizeni (Udrzba, Cisténi) vyrobek vzdy odpojte od zdroje napajeni a od pfipadnych zaloznich
baterii.

Zafizeni pravidelné kontrolujte; zejména kontrolujte kabely, pruziny a loziska, abyste odhalili pfipadna nevyvazeni
a pfiznaky opotfebeni nebo poskozeni. Nepouzivejte vyrobek, jestlize je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze zavada
na instalaci nebo nespravné vyvazeni vrat mohou zpulsobit zranéni.

Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovan v souladu s platnymi mistnimi predpisy.

Kdyz branu ovladate pomoci ovladacich pfikazl, udrzujte nepovolané osoby v dostate¢né vzdalenosti od brany.
Dohlizejte na automatizacni techniku, kdyz je v chodu, a az do ukonceni pohybu brany udrzujte osoby v bezpeéné vzdalenosti.
Neuvadeéjte automatizacni techniku do chodu, pokud na ni néjaké osoby provadéji prace. Pfed provadénim téchto praci
odpojte zafizeni od zdroje elektrického napajeni.

Je-li napajeci kabel poskozen, z divodu predchazeni jakémukoli riziku musi byt vyménén vyrobcem nebo servisni sluz-
bou, pfipadné osobou s podobnou kvalifikaci.
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

Upozornéni pro instalaci

¢ Pred instalaci pohonu pfekontrolujte, zda jsou vSechna mechanicka ustroji v dobrém stavu, zda jsou spravné vyvazena
a zda Ize automatizacni techniku spravné ovladat.

¢ Jestlize je automatizovana brana vybavena dvefmi pro pési, je nutno nainstalovat zafizeni s kontrolnim systémem, ktery
zamezi tomu, ze pohon uvede branu do pohybu, kdyz jsou dvefe pro pé&si oteviené.

» Ujistéte se, ze se ovladaci prvky nachazeji v dostateéné vzdalenosti od pohyblivych soucasti a Zze od nich je na pohyblivé
soucasti pfimo vidét.
Pokud neni pouzivan klic¢ovy spina¢, musi byt ovladaci prvky nainstalované minimalné ve vySce 1,5 m a musi byt zajis-
téné proti nezadoucimu pfistupu.

e Zajistéte, aby pfi pracovnich cyklech nemohlo mezi pohyblivymi ¢astmi a pevnymi ¢astmi dochazet k zadnému uvaznuti.

¢ Trvalym zplsobem umistéte v blizkosti prvku, ktery umoZznuje ruéni ovladani brany, stitek tykajici se manualniho odblokovani.

* Po nainstalovani pohonu zkontrolujte, zda mechanismus, bezpecnostni systém a veskeré ru¢ni ovladani spravné funguiji.

1. Popis vyrobku a uréené pouziti

ROX je elektromechanicky pohon uréeny k automatizaci posuvnych bran v obytnych objektech. Je vybaveny elektronickou
fidici jednotkou s vestavénym pfijima¢em radiového signalu 433,92 MHz s kédovanim FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

Pozor: Za nespravné a zakazané pouziti je nutno povazovat kazdé pouziti, které se liSi od zde uvedeného
pouziti a k némuz dojde v jinych podminkach prostiedi, nez jaké jsou uvedeny v tomto navodu!

Soucasti fady ROX je nékolik vyrobkd, jejichz hlavni odliSnosti jsou popsané v Tabulce 1.

Tabulka 1: Srovnani hlavnich parametrii pohonu ROX

Maximalni rozmér kfidla (m) 8 8 10
Maximalni hmotnost (kg) 600 1000 1000
Napajeni (V~) 230 230 120
Jmenovity vykon (W) 300 350 350
Max. kroutici moment pfi rozjezdu (Nm) 18 24 24
Odpovidajici sila (N) 500 670 670
Nominalni kroutici moment (Nm) 9 9 12
Odpovidajici sila (N) 250 250 330
Pocet pracovnich cykli za hodinu 20 20 25

Poznamka: 1 kg = 9,81 N (napfiklad: 600 N = 61 kg)

4 | ROX 600, ROX 1000
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

2. Meze pouziti

Skute¢nd vhodnost vyrobku z fady ROX pro automatizaci konkrétni posuvné brany zavisi na koeficientu tfeni a na dalSich,
mnohdy nahodilych jevech, kieré mohou omezit pohyblivost brany (napf. vyskyt ledu).

Pro zjisténi skuteCného stavu je nezbytné zméfit silu, ktera je nutna pro otevreni kfidla brany v celé Sifce otvirani a zkon-
trolovat, zda tato sila nepfevysSuje 25 % hodnoty ,maximalni sily“ (viz kapitola 12 — Technické parametry): tato hodnota je
doporucena, protoze nepfiznivé klimatické podminky mohou zpUsobit vy$si koeficient tfeni.

Tabulka 2: Meze pouziti

Do4m 40 20 40 20 60 30
4-6 m 25 13 25 13 30 15
6-8 m 20 10 20 10 24 12
8-10 m = = = = 16 8
10-12 m a - - = T ~

Pozor: Jakékoli jiné pouziti nebo pouziti s vétSimi rozméry, nez je zde uvedeno, je nutno povazovat za
pouziti v rozporu s uréenym pouzitim!
Spoleénost Nice nenese Zadnou odpovédnost za Skody zplisobené jinym pouZitim!

3. Instalace

A Pozor: Pfed provedenim instalace prekontrolujte udaje uvedené v 2. a 12. kapitole (technické parametry)!

Na obr. 1 je vyobrazen obsah dodaného baleni: pfekontrolujte, zda je vSe v poradku.

AT )

=
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

Na obr. 2 je vyobrazena poloha jednotlivych komponentt typického zafizeni s prislusenstvim Nice:
a — prevodovy pohon ROX; b — fotobunky; ¢ — sloupky na fotobunky; d — klic¢ovy spinac / klavesnice; e — majak; f — hfeben.
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Pred zahajenim instalace prekontrolujte vnéjSi rozméry pohonu (obr. 3) a montazni rozméry (obr. 4):
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

01. Vyhlubte zakladovou jamu a vlozte do ni trubky,
jimiz budou prochéazet kabely.

02. K zakladové desce pfipevnéte dva kotevni haky;,
pod desku i nad ni nasSroubujte po jedné matce.

& Pozor: Spodni matka musi byt nasrou-
bovana tak, aby horni c¢ast opatiena
zavitem precnivala pfriblizné o 25-35 mm
nad desku!

03. Zakladovou desku zalijte betonem a usadte
kotevni desku.

& Pozor: Nez beton zatvrdne, zkontrolujte,
zda je zakladova deska v dokonale vodor-
ovné poloze a zda je umisténa rovnobézné
s kfidlem brany!

04. Pockejte, az beton dostate¢né vyzraje.

05. Pripevnéte k desce pohon:
a - OdSroubujte z kotevnich hakd horni matky.

b — Ustavte pohon na haky a zkontrolujte, zda je
rovnobézny s kfidlem brany.

¢ — Namontujte podlozky a Srouby, jez jsou soucasti
baleni, a Srouby mirné utahnéte.
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

d — Pro sefizeni vySky pohonu od zakladny zaSroubujte
regulacni Srouby tak, aby mezi pastorkem a zuby hfebene
vznikla vile 1-2 mm (a hmotnost kfidla tudiz nelezela na
pfevodovém pohonu).

e / f/ g — Odblokujte pohon.

h — Ruénim manévrem uplné otevriete kfidlo brany.

i — Ustavte na pastorek pohonu prvni ¢ast hfebenu: zkon-
trolujte, zda licuje s Celem brany a zda je mezi pastorkem
a hfebenem vile 1-2 mm (aby vaha kfidla nelezela na prevo-
dovém pohonu).

| — Pfipevnéte prvni ¢ast hiebenu.

8 | ROX 600, ROX 1000
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

m — Posouvejte ruéné kfidlo brany a pfi montazi dalSich ¢asti /
hifebenu pouzivejte pro kontrolu jejich umisténi pastorek
pohonu.

-

n — V pfipadé potreby odfiznéte prebyte¢nou koncovou ¢ast /
hfebenu.

06. Ruéné oteviete a zavfete kfi- /
dlo brany, abyste si ové&fili, zda ([
je ozubeny hfeben namontovan
spravné a rovné nad ozubenym
pastorkem. ~=
Poznamka: zkontrolujte, zda po
celé délce kfidla byla ponechana
mezi pastorkem a hifebenem vile
1-2 mm.

07. Dotahnéte nadoraz vSechny matice, kterymi je pohon /
pfipevnén k zakladové desce, a nasadte na matice pfislusné
krytky.

N
08. Namontujte dorazy konc. spinati pro polohu OTEVRENI a ZAVRENI: u obou konc. spinaét pro jeden smér postupuite totozné.

OTEVIRANI:

a — Otevrete ru¢né kridlo brany tak, aby se zastavilo 2-3 cm pfed mechanickym dorazem;

b — Posouveijte po hfebenu doraz koncového spinace ve sméru pro otevieni, dokud se koncovy spina¢ nesepne (uslysite
typické cvaknuti koncového spinace);

¢ — Poté, co uslysite ,,cvaknuti, posunte doraz dopfedu minimalné o 2 cm;

d — Upevnéte doraz na hifeben pomoci pfislusnych stavécich Sroubu. ROX 600, ROX 1000 | 9
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

ZAVIRANI:

a — Zavrete ru¢né kfidlo brany tak, aby se zastavilo 2-3 cm pfed mechanickym dorazem.

b — Posouvejte po hifebenu doraz koncového spinace ve sméru pro zavieni, dokud se koncovy spina¢ nesepne (uslySite
typické cvaknuti koncového spinace).

¢ — Poté, co uslySite ,cvaknuti®, posurite doraz dopfedu minimalné o 2 cm.

d — Upevnéte doraz na hfeben pomoci pfislusnych stavécich Sroubd.

4 B

2-3cm
il =LLLIGTI

\ -

09. Zablokujte ru¢né pohon.

10. V blizkosti pohonu umistéte nalepku s popisem postupu pro jeho odblokovani.

Pri instalaci dal$iho pfislusenstvi pfeduréeného pro toto zafizeni se drzte pokyn(l uvedenych v pfislusnych manualech.

Pozor: Prevodovy pohon je tovarné prednastaveny pro instalaci na pravé strané (obr. 5), po provedeni tprav
vyobrazenych na obr. 6 ho v§ak Ize nainstalovat také na levé strané!

-

IR
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany
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4. Elektrické zapojeni

Pozor: VSechna elektricka zapojeni musi byt provadéna bez pritomnosti napéti na zafizeni!
Chybna zapojeni mohou poskodit zafizeni nebo zranit osoby!

Na obr. 2 vidite elektricka zapojeni typického zafizeni; na obr. 7 je vyobrazeno schéma elektrického zapojeni, které je nutno
provést na fidici jednotce.

4.1 Typy elektrickych kabelt

Tabulka 3: Typy elektrickych kabelli (odkaz na obr. 2)

Zapojeni Typ kabelu Maximalni délka
A NAPAJENI 3x1,5 mm?2 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kabel: 2x1,5 mm?2 10m
C 1 odstinény kabel typu RG58 10 m (doporucena délka do 5 m)
D FOTOBUNKY 1 kabel: 2x0,25 mm?2 (TX) 30m
1 kabel: 4x0,25 mm2 (RX) 30 m
E-F | KLICOVY SPINAC 2 kabely: 2x0,5 mm?2 ** 20 m

* Jestlize je napajeci kabel deldi nez 30 m, je zapotfebi pouzit kabel s vétsim prafezem, napf. 3x2,5 mm?2, a v blizkosti
automatizaéni techniky provést bezpecnostni uzemnéni.
** Dva kabely 2x0,5 mm?2 Ize nahradit jedinym kabelem 4x0,5 mm2,

4.2 Zapojeni elektrickych kabel: obr. 7

Tabulka 4: Popis elektrického zapojeni

Svorky | Funkce Popis

9-10 Stop e V/stup pro zafizeni, ktera blokuji, pfipadné zastavuji probihajici pracovni cyklus; po
pfislusnych upravach lze ke vstupu pfipojit rozpinaci kontakt, spinaci kontakt nebo
zafizeni s konstantnim odporem.

¢ DalSi informace o vstupu STOP naleznete v kapitole 8.1.1 — Vstup STOP.

9-11 Foto * Vstup pro bezpecénostni zafizeni, jejichz reakce pfi zavirani brany zplGsobi okamzity
reverz pohybu brany; Ize pfipojovat rozpinaci kontakty.
* Vice viz kapitola 8.1.2 — Fotoburiky.

8-12 Fototest e Pokazdé, kdyz je spustén néjaky pracovni cyklus, probé&hne nejprve kontrola spravné
funkce fotobunék. Pracovni cyklus se zapo¢ne pouze v pfipadé, ze test probéhl uspésné.
¢ Test je umoznén zvlastnim typem pouzitého zapojeni: vysilace fotobunék , TX" jsou totiz
napajeny oddéleng, nezavisle na pfijimacich ,RX".

* Vice viz kapitola 8.1.2 — Fotoburiky.

9-13 Krok za krokem | ¢ Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb brany; k tomuto vstupu Ize pfipojit spinaci kontakty.

4-5 Majak ¢ Vystup pro majak (blikajici).
e Kdyz je vystup aktivni, dodava napéti 230 V.

1-2 Anténa » Vstup pro anténu pfijimace radiového signalu.
¢ Anténa je zabudovana do majaku, jako alternativu Ize pouzit externi anténu.

ROX 600, ROX 1000 | 11
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ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

PFi provadéni elektrického zapojeni dodrzujte nasledujici postup a dbejte vyobrazeni na obr. 7.

01. | Sejméte kryt fidici jednotky: povolte Sroub a kryt nadzvednéte.

02. | Napajeci kabel provléknéte pfipravenym otvorem (kabel nechte o 20-30 cm delSi) a pfipojte ho k pFislusné svorce.
03. | Kabely prfedpokladaného nebo jiz pfitomneho pfisluSenstvi proviéknéte pfipravenym otvorem (kabely nechte
0 20-30 cm delSi) a pfipojte je k pfeduréenym svorkam podle obr. 7.

04. | Pred nasazenim krytu provedte potfebné programovani podle pokynt uvedenych v 7. kapitole.

05. | Pomoci pfisludného Sroubu uzaviete kryt.

/ AERIAL = ANTENA LIMIT SWITCH = KONCOVY SPINAC \
PROGRAM SWITCH = MIKROPREPINACE FLASH = MAJAK
LED RADIO = DIODA RADIOVEHO PRIJIMACE =~ BOOST CAPACITOR = ROZBEHOVY KONDENZATOR
LED PHOTO = DIODA FOTOBUNEK RUN CAPACITOR = PRACOVNI KONDENZATOR
LED SBS = DIODA REZIMU KROK ZA KROKEM = MOTOR = MOTOR
LED OK = DIODA OK FUSE = POJISTKA

—~

SbS = TLACITKO REZIMU KROK ZA KROKEM -
PROGRAM = PROGRAMOVACI TLACITKO E: TLACITKO PRIJIMACE

X RX _l [ —=

4 |NO
/ NC
8k2

AERIAL

%

6
©

24V = @_‘
2N
QW
24V = @-h
PHOTO @U'I

=
LED RADIO R @ LM i sbs
. @ rrocram TPy |§|
10| N FTTTTITIIT |§|J — |ieoses
12345678910 :O
j\ PROGRAM SWITC  H Ty - - o | LED PHOTO
o
REREY @ @ =/ |*| Lep sToP
@)
@)
L]
sran [ LED FCC
LIMIT
0 e FoA
FUSE 315mA LED:OK ?
TYPEF
0
= Ol frsn
<O
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
MOTOR
e I=
FUSE 5A N . :
TYPEF ‘
L
<

\_
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5. Spusténi automatizace a kontrola zapojeni

5.1 Pripojeni automatizace k elektrické siti

Pozor: Pripojeni automatiza¢ni techniky ke zdroji napajeni smi provést pouze zkuseny a kvalifikovany tech-
nik, a to za dodrzeni v§ech mistné platnych zakont, norem a pfedpis!

Postupujte podle nasledujicich pokynu:
01. Odblokujte ruéné pohon, abyste mohli
branou pohybovat ruéné ve sméru otevieni
i zavreni.

02. Nastavte kfidlo brany do poloviny jeho
dréhy.

03. Zablokujte ruéné pohon.

04. Pripojte automatizaéni techniku

k elektrickému napajeni a zkontrolujte, ze:

* LED dioda OK pravidelné blika s frekvenci
1 bliknuti za sekundu;

* neprobiha zadna €innost a majak nesviti.

Pozor: Neni-li tomu tak, je nezbyt-
né postupovat podle nasleduji-
cich pokynt (krok 05)!

05. Odpojte napajeci napéti od automatizacni techniky a zkontrolujte elektricka zapojeni a nastaveni fotobunék a pojistek.
V pfipadé potfeby zkontrolujte zapojeni obou koncovych spinacét; pohnéte pruzinkou koncového spinace a zkontrolujte, ze
doSlo k reakci pfislusného koncového spinace a ze na fidici jednotce zhasla dioda FCA nebo dioda FCC.

5.2 Nacitani pripojeného prislusenstvi

Po pfipojeni ke zdroji napajeni je nutné umoznit Fidici jednotce, aby nacetla pfisluSenstvi pfipojena ke vstupu STOP
a zjistila nakonfigurovani vstupu PHOTO.

Tabulka 7
1 | Stisknéte a pfidrzte tlacitko PROGRAM.
2 | Po 3 sekundéach se spusti nacitani pfipojeného pfislusenstvi; dioda OK zacne blikat —

rychleji; stale pridrzujte tlac¢itko PROGRAM. e — -
3 | Vyckejte nékolik sekund, nez fidici jednotka dokonéi nagitani pfislugenstvi. (@] @
4 | Po dokon&eni naditani se rozsviti dioda STOP a dioda OK sviti zelené. sRsirroas — I
5 | Do 10 sekund uvolnéte tladitko PROGRAM. @ @
6 | Dioda OK trikrat zablika zelené na potvrzeni, ze doslo k naéteni pfisluSenstvi.
7 | Jestlize nacitani pfisluSenstvi neprobéhlo uspésné, signalizuje dioda OK selhani

pomoci péti Cervenych bliknuti.

Naditani pfipojeného pfisluSenstvi Ize zopakovat kdykoli, a to i po dokonéeni instalace - napfiklad v pfipadé, Zze dojde
k pfidani nového pfisluSenstvi. Pfi novém nacitani postupujte podle pokynl uvedenych v kapitole 8.1 — ,Pfidani nebo
odebrani pfislusenstvi“.

Po dokonceni nacitani pfipojeného pfisluSenstvi zkontrolujte, zda sviti diody PHOTO a STOP; pokud tomu tak neni, je
zapotfebi postupovat podle pokynl uvedenych v kroku 05 kapitoly 5.1 — ,Pfipojeni automatizace k elektrické siti.

ROX 600, ROX 1000 | 13
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6. Kolaudace a uvedeni do provozu

Musi je provadét zkuseny a kvalifikovany personal, ktery musi urcit, jaké zkousky jsou nezbytné pro kontrolu dané instalace
z hlediska existujicich rizik, a zkontrolovat, zda byla dodrzena ustanoveni zakon(, pfedpisl a nafizeni, zejména pak vSech
pozadavk(l norem EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453.

U doplinkového prisluSenstvi je nutno provést zvlastni kolaudaci jak z hlediska funkénosti, tak z hlediska spravné
spoluprace se zarizenim ROX: postupujte podle pokynt uvedenych v manualech k jednotlivym pfisluSenstvim.

6.1 Kolaudace

Kolaudaci Ize pouzit rovnéz pro pravidelnou kontrolu zafizeni, z nichz je automatizacni technika sestavena. Kazda jed-
notlivda komponenta automatizaéni techniky (bezpecénostni listy, fotoburiky, systém nouzového zastaveni apod.) vyzaduije
specifickou kolaudaci; pfi kolaudaci téchto zafizeni postupuijte podle pokyn( uvedenych v pfislusnych navodech k pouZziti.

Pfi kolaudaci postupujte nasledovné:

01. Zkontrolujte, zda byly striktng dodrzeny pokyny uvedené v kapitole 1 — VSEOBECNA UPOZORNENI.
02. Odblokujte pohon a zkontrolujte, zda lze branu ruéné posouvat ve sméru otvirani i zavirani, a to za pouziti sily, ktera
nepresahuje hodnotu uréenou mezemi pouziti v Tabulce 1.

03. Zablokujte pohon.

04. Pomoci klicového spinace, tlacitek fidici jednotky nebo dalkového ovladace provedte zkouSky zavirani a otvirani vrat
a zkontrolujte, zda realny pohyb odpovida otekavanému pohybu.

05. Provedte nékolik zkouSek, abyste mohli posoudit plynulost pohybu brany, odhalit pfipadné vady montaze nebo sefizeni
a zjistit vyskyt pfipadného treni.

06. Zkontrolujte spravnou ¢innost kazdého bezpecnostniho zafizeni, které je soucasti automatizace (fotobunky, bezpec-
nosti listy atd.).

07. Zkontrolujte spravnou ¢innost fotobunék a jejich pfipadné interference s ostatnimi zafizenimi.

1 — Vélcovou ty¢i o priméru 5 cm a délce 30 cm preruste opticky paprsek nejprve v blizkosti vysilace a potom v blizkosti
pfijimace.

2 — Zkontrolujte, zda ve vSech pfipadech dojde k reakci fotobunék, které prejdou z aktivniho stavu do stavu alarmu
a naopak.

3 — Zkontrolujte, zda reakce fotobunék vyvola v fidici jednotce ocekavanou odezvu: napf. zda pfi zavirani zplsobi inverzi
smeéru pohybu vrat.

08. Jestlize k odvraceni nebezpecnych situaci, navozenych pohybem brany, slouzi omezeni sily narazu, je zapotrebi zméfit
tuto silu zplisobem, jaky uklada norma EN 12445,

Pokud se pro omezeni narazové sily vyuziva regulace ,Sily pohonu®, pokuste se najit takové nastaveni, které vam umoz-
fnuje dosahnout nejlepsiho vysledku.
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6.2 Uvedeni do provozu

K uvedeni vyrobku do provozu muze dojit az poté, co budou vSechny faze kolaudace Uspésné ukonéeny (kapitola 6.1).
Neni povoleno ¢asteéné uvedeni do provozu nebo uvedeni do provozu v provizornich podminkéach.

1 Vytvofte a pfinejmenSim po dobu 10 let uchovavejte technickou dokumentaci k automatizaéni technice, jejiz
soucasti musi byt celkovy vykres automatizace, schéma elektrickych zapojeni, analyza rizik a pfislusna pfijata
feSeni, vyrobcem vydané prohlaseni o shodé vSech pouzitych zafizeni (pro ROX pouzijte pfilozené ES prohlaseni
o shodé ); kopie navodu k pouziti a planu udrzby automatizaéni techniky.

2 Pomoci klicového spinace nebo dalkového ovladace provedte zkouSky zavirani a otvirani brany a zkontrolujte, zda
realny pohyb odpovida oc¢ekavanému pohybu.

Vyplite a majiteli automatizacni techniky predejte prohlaseni o shodé automatizaéni techniky.

Predejte majiteli automatizacni techniky ,UZivatelsky manual® (Ize ho vyjmout z tohoto manualu).

Sestavte a majiteli automatizaéni techniky pfedejte plan udrzby zafizeni.

Sestavte a majiteli automatiza¢ni techniky pfedejte plan udrzby.

N als w

Nastaveni sily je dllezité z hlediska bezpecnosti a musi byt provedeno kvalifikovanym technikem s maximalni péci .

Pozor: Nastavte silu na takové minimum, které jesté umoziuje provést manévr spravné; v pripadé
narazu do prekazky mohou hodnoty presahujici hodnoty nezbytné pro uvedeni brany v chod vést
k vyvinuti takové sily, ktera mize zpUlisobit zranéni osob ¢i zvifat nebo pos§kozeni majetku!

8 Nez uvedete automatiza¢ni techniku do provozu, informujte jejiho majitele, pokud mozno pisemné, o moznych
rizicich a nebezpecich pfi provozu zafizeni.

7. Programovani

Programovaci operace jsou v tomto manualu vysvétleny pomoci symbolt; vyznam symbolli je uvedeny v nasledujicim glosafi:

UOSAH
Symbol Popis Symbol Popis

A Dioda sviti Vyckejte...

/||]\

D Dioda nesviti & Prohlidka/kontrola
\lj’_ Dioda blika - ‘ Tisknéte a uvolnéte tlagitko

\ F .

0 Odpojit napajeni elektrickym proudem Pridrzte stisknuté tlacitko
§] »F .

o |,

o

ON Zapojit napajeni elektrickym proudem Uvolnéte tladitko

’i/
&,
)

|
g

e

Stisknéte a uvolnéte tlacitko vysilace pfi jeho
ukladani do paméti

Uvolnéte tlacitko presné ve chvili, kdy se
dioda zachova urcitym zptsobem (rozsviceni,
blikani, zhasnuti)

TN

-»[]

{i[iaf
°

» Pridrzte stisknuté tlacitko vysilace pfi jeho Spravna ¢innost
@ ukladani do paméti @
« Uvolnéte tlagitko vysilace @ NESPRAVNA ¢&innost

Ridici jednotka ma rtizné programovatelné funkce, které jsou dodavany s tovarnim nastavenim: v této kapitole naleznete
popis dostupnych funkci a postupu pfi jejich programovani. Prectéte si také kapitolu 8 — ,Doplfiujici informace®.
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Na fidici jednotce se nachézeji nize popsané mikropfepinace, potenciometry a tlacitka.

Nazev Symbol Popis
MIKROPREPINAC Pouziva se pro aktivaci funkci.
:

Potenciometr TL Pouziva se pro nastaveni ,Doby €innosti pohonu“ (kapitola 7.1.1).

Potenciometr TP Pouziva se pro nastaveni ,Délky pauzy” (kapitola 7.1.1).

B

)

Potenciometr F Pouziva se pro nastaveni parametrud ,,Sily“ (kapitola 7.1.1).

Tla€itko RADIO Pouziva se pro programovani pfijimace radiovych vin.

Tlacitko PROGRAM Poziva se pro programovani pfisluSenstvi.

Tovarni nastaveni (Default)
MIKROPREPINACE:

oN12345678910
Poloautomaticky rezim (1 = ON) OFF H ﬂ ﬂ Q ﬂ Q H ﬂ Q
Potenciometr TL (Doba €innosti pohonu) Potenciometr TP (Délka pauzy) Potenciometr F (Sila)

7.1 Nastavitelné parametry: Potenciometr (TL — TP - F)

Pomoci tfi potenciometrli Ize nastavovat parametry prace fidici jednotky (obr. 7).

TL (Pracovni ¢as)
Provozni rezim | Nastaveni

Nastavuje se 01. | Vyberte rezim ,Poloautomaticky“ nebo ,Automaticky” a pfepnéte mikropfepina¢ 1 do polohy ,,ON*.
maximalni doba | g2, | potenciometr TL otodte do poloviny.

trvani otviraciho
a zaviraciho
pracovniho cyklu.

03. | Provedte kompletni zavreni a otevieni brany.

Zkontrolujte, zda je nastavena maximalni doba trvani cyklu (otevieni nebo zavieni) dostate¢na
a ze jesté zbyva rezerva 2-3 sekund.

Jestlize tomu tak neni, potenciometr nastavte na nejvyssi hodnotu.

Poznamka: Pokud doba stale jeSté neni dostateCna, je zapotfebi odstranit klemu TLM
polozenou vedle potenciometru TL (obr. 7) pro prodlouzeni doby &innosti pohonu (TLM).

Funkce zpomaleni: Pro pouziti této funkce je nutné aktivovat programovatelnou funkci ,zpomaleni“ a nastavit potencio-
metr TL tak, aby brana zacdala zpomalovat ve vzdalenosti 50-70 cm pred sepnutim koncového spinace.
Poznamka: Zména tohoto parametru se projevi teprve pfi prvnim otevieni po provedeni této zmeény.

TP (Délka pauzy)
Provozni rezim Nastaveni

Reguluje délku pauzy mezi | 01. | Vyberte rezim ,Automaticky” a pfepnéte mikropfepinac 2 do polohy ,,ON“.
ukoncenim otviraciho 02. | Potenciometr TP nastavte podle potreby.

cyklu a zahajenim
zaviraciho cyklu.

03. | Pro ovéfeni, zda je pauza nastavena spravné, provedte Upiné otevieni a zkontrolujte
dob, ktera uplyne pfed zahajenim zaviraciho cyklu.

F (Sila)

D|

Pozor: Nastaveni tohoto parametru provadéjte s maximalni opatrnosti, protoze mize mit znaény vliv na
bezpeénost provozu zafizeni!

Nastaveni tohoto parametru se provadi pokusnym zpUlsobem: je zapotiebi zméfit silu, kterou vyvine kfidlo brany pfi
provadéni pracovniho cyklu, a tuto silu porovnat s hodnotami uvedenymi v platnych normach.
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7.2 Programovatelné funkce
Ridici jednotka je vybavena skupinou mikropfepinacti (PROGRAM SWITCH — obr. 7), které umozriuji aktivovat rtizné funk-

Mikropfepinace umoznuji volit rizné provozni rezimy a programovat pozadované funkce, jez jsou popsané v Tabulce 5.

Pro aktivaci nebo deaktivaci funkce:

ON OFF

Pozor: Nékteré dostupné funkce urcuji uroven bezpecnosti systému, proto je vzdy nutné peclivé zvazit
volbu funkce a jeji pfipadnou aktivaci!

Tabulka 5: Programovatelné funkce

Vypnuto-Vypnuto Manualni (s pfitomnosti obsluhy)
Zapnuto-Vypnuto Poloautomaticky

Vypnuto-Zapnuto Automaticky (automatické zavirani)
Zapnuto-Zapnuto Automaticky + Vzdy zavrit

Zapnuto Kondominium (neni k dispozici v manualnim rezimu)

Zapnuto Vystrazny majak

Znovu zavie branu 5 sekund po reakci fotoburiky, je-li nastaven v ,Automatickém® rezimu, nebo
ji zavie hned po aktivaci fotobunék, je li nastaven v ,Poloautomatickém® rezimu.

Zapnuto

Zapnuto Bezpecnostni fotobunka i pfi otevieni

Zapnuto Postupné zahajeni &innosti

Zapnuto Zpomaleni

Zapnuto Brzda

Vypnuto Brzda

Manualni rezim: Pracovni cyklus probiha, pouze pokud je pfikaz aktivni (tedy po dobu, po niz obsluha pfidrzuje tlagitko).

»Poloautomaticky“ rezim: Po vydani pfikazu probiha pracovni cyklus, dokud nevyprsi ,Doba ¢innosti pohonu“ nebo
dokud brana nedospéje ke koncovému spinaci.

»Automaticky“ rezim: Po dokonceni otviraciho cyklu nastane pauza, po jejimz vyprSeni se brana automaticky uzavre.

Rezim ,,Vzdy zav¥it“: Pokud dojde k vypadku elektrického napajeni a brana po obnoveni dodavky proudu zjisti, Ze je
v oteviené pozici, po pétisekundovém vystrazném blikani se automaticky spusti zavirani brany.

Rezim ,,kondominium®: Po vydani pfikazu ,Krok za krokem“ a zahdajeni oteviraciho pracovniho cyklu nelze tento cyklus
prerusit dalSim prikazem ,Krok za krokem“ nebo ,Otevfit”, které by byly vydany dalkovym ovlada¢em, dokud nebude
prvni cyklus zcela ukonéen. P¥i probihajicim zaviracim pracovnim cyklu vSak vydani nového pfikazu ,Krok za krokem®
zpUsobi zastaveni brany a jeji reverz.

Po vydani pfikazu se nejprve aktivuje majak a teprve po uplynuti 5 sekund (nebo 2 sekund pfi nastaveni v ,Manualnim®
rezimu) se zahaji pracovni cyklus.
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Pfi nastaveni v ,,Automatickém” rezimu umoznuje tato funkce, aby brana zlistala oteviena pouze po dobu nutnou pro
prujezd vozidel nebo prlichod osob; po reakci bezpeénostni fotoburiky se pracovni cyklus zastavi a po 5 sekundach se
automaticky spusti zavirani brany.

Je-li funkce naopak nastavena v ,poloautomatickém* rezimu, po reakci bezpe¢nostni fotoburiky pfi zaviracim pracovnim
cyklu se brana automaticky zavfe po uplynuti naprogramované pauzy.

Bezpecnostni prvky na vstupu FOTO jsou obvykle aktivni jen pfi zavirani, avSak je-li mikropfepina€ 6 nastaven na ,,ON*,
reakce bezpecnostniho zafizeni zpUsobi pferuseni pohybu brany i pfi jejim otevirani. Pfi nastaveni v ,poloautomatickém®
nebo ,automatickém* rezimu se naopak otevirani brany obnovi ihned po deaktivaci bezpeénostnich prvki.

PFi aktivaci této funkce se bude brana rozjizdét postupné; Ize tak zabranit nezadoucim otfesim automatizaéni techniky.

PFi zpomaleni klesne rychlost na 30% nomindlni rychlosti, ¢imz se snizi narazova sila kridla brany pfi jeho dojezdu.
Pokud je tato funkce aktivni, je nutné nastavit ,Dobu Cinnosti pohonu” (TL), protoze zacatek zpomaleni zavisi na nas-
tavené dobé cinnosti. Je tudiz zapotiebi nastavit potenciometr TL tak, aby ke zpomaleni dochazelo ve vzdalenosti asi
50-70 cm pfed sepnutim koncového spinace.

Je-li tato funkce aktivni, dochazi nejen ke snizeni rychlosti automatizace, ale také se snizeni to¢ivého momentu pohonu
0 70%.

Pozor: U automatizac¢ni techniky, ktera vyzaduje vysokou hodnotu to¢ivého momentu, by funkce zpomaleni
mohla vyvolat okamzité zastaveni pohonu!

Po nastaveni kombinace mikropfepinact 9 a 10 bude aktivni brzda na pohonu; kombinaci se ur€uje intenzita brzdéni
podle nasledujiciho schématu:

dip9 vypnuto dip10 vypnuto Brzdéni vypnuto
dip9 vypnuto dip10 zapnuto Mirné brzdéni
dip9 zapnuto dip10 vypnuto Stredni brzdéni
dip9 zapnuto dip10 zapnuto Silné brzdéni

7.3 Zabudovany pfijima¢ radiového signalu

Do fidici jednotky je zabudovany pfijima¢ radiovych vin, ktery pracuje na frekvenci 433.92 MHz a je kompatibilni s kédo-
vanim FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

7.3.1 Ukladani dalkovych ovladacti do paméti
Pfijimac radiovych vin rozpoznava jednotlivé dalkoveé ovladace na zakladé jejich individualniho kédu. Ukladani do paméti
mUZe probihat dvéma zpUsoby: 1. zplsobem a 2. zpisobem.

1. zplsob:

Automaticky pfifazuje pfikazy uvedené v tabulce 8 k tlac¢itkim ovladace.

S kazdym ovlada¢em se provadi jedina operace, béhem niz jsou do paméti ulozena vSechna tlacitka ovladace.

Neni dllezité, které tlacitko bude béhem této operace stisknuto (kazdé ulozené tlacitko obsadi v paméti jedno misto).
Poznamka: Pfi ukladani 1, zpisobem mize jeden ovladaé ovladat pouze jednu automatizaéni techniku.

Tabulka 8

1 Krok za krokem
2 Priichod pro pési
3 Otevrit

4 Zavrit

Poznamka: Jednokanalové dalkové ovladace jsou vybaveny pouze tla¢itkem 1, dvoukanalové ovladace maji tlacitka 1 a 2.
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Postup pro ukladani do paméti 1. zptisobem

AN /
-D— NS BN N
7 1 N — — —
- - NSNS N
? ‘ x 48 do105@ X 3s
[J (] « ry o
TLACITKO PRIJIMACE SVETELNY INDIKATOR A | POZADOVANE TLACITKO | SVETELNY INDIKATOR
TLACITKO PRIJIMACE NA OVLADACI PRIJIMACE

2. zplisob:

V libovolném poradi urcete pfikaz pro kazdé tlacitko podle tabulky 9.
Pfi kazdém kroku se do paméti uklada pouze jedno tladitko — to, které v dané fazi ukladani do paméti drzite stisknuté
(kazdé ulozené tlagitko obsadi v paméti jedno misto).

Tabulka 9

1 Krok za krokem
2 Prichod pro pési
3 Otevrit

4 Zavrit

Postup pfi ukladani do paméti 2. zplisobem

E:oli(zn? o[ . N1/ « AN PR N B2 N
LR g' x1 @ bl do105@ x 3s Ny :L-:L‘@
Prichod
3\ - . AN VR N P L . AN 7 N P N P
pro pési = ‘ X 2@ :l\‘ ﬂ; do 10s @ x 3s :L‘ :l\_ :L_ @
Otevrit - AN RN B2 N 2 - NEIV2NE 2N 2
& @) 3@ BLRLRL a0 29) x3s NANON
Zavrit - N RN BN P N o S A N AN 2
& @) »4|@ B RERERL fdoros 25) x3s NN :@
TLACITKO SVETELNY INDIKATOR POZADOVANE TLACITKO | SVETELNY INDIKATOR
PRIJIMACE PRIJIMACE DALKOVEHO OVLADACE | PRIJIMACE

Poznamka: Pokud chcete ulozit do paméti dalsi dalkové ovladace, v dobé kratsi 10 sekund zopakuijte bod 03. Jestlize po
dobu 10 sekund neprobéhne zadna dal$i operace, faze ukladani do paméti se ukonci.

ROX 600, ROX 1000
pohon pro posuvné brany
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7.3.2 Dalkové ukladani do paméti

Novy dalkovy ovladag Ize ulozit do paméti, aniz byste museli mackat tlacitko pfijimace (vzdalenost 10-20 m od pfijimace).
Je vSak zapotrebi, aby byl v paméti jiz ulozen jeden ovladac (stary).

Novy ovlada¢ bude ulozen do paméti s tymiz parametry, s nimiz byl uloZen stary ovladac.

Pozor: Dalkové ukladani do paméti Ize aplikovat na v§echny pfijimace, které se nachazeji v dosahu dalko-
vého ovladace, a proto je nutné napajet elektrickou energii pouze ten pfijimac, jehoz se tato operace tyka!

Standardni postup
& Pozor: Pri operaci, pokud je stary ovlada¢ ulozen:

- 1. zpisobem: Stisknéte jakékoli tlagitko.
- 2. zpUsobem: Stisknéte tlacitko, které si prejete uloZit do paméti.

Premistéte se k fidici jednotce, pohon je v klidu.
NOVY ovladag. * *

x bs @
L ] L
x1s @xh @xw

*
x1s

STARY dfive uloZeny ovladag.

NOVY ovladasg.

b b* !

Pokud operace probéhla uspésneé, je novy ovladac ulozeny do pameéti.
* Stejné tlacitko na NOVEM ovladagi.

Alternativni postup
A Pozor: P¥i operaci, pokud je stary ovladaé uloZen:

- 1. zplsobem: Stisknéte jakékoli tladitko.
- 2. zpUsobem: Stisknéte tlacitko, které si prejete ulozit do paméti.

Pfemistéte se k fidici jednotce, pohon je v klidu.
NOVY ovladag.

*

-
x 3s ﬁ

STARY dfive uloZeny ovlada¢. *k )
NOVY ovladag. * -
x 3s

STARY dfive uloZeny ovladag. RADIO LED «

* % AN 2 N PO W
x 3s hl- hl- hl- @

Pokud operace probéhla uspésné, je novy ovladac ulozeny do paméti.
* Stejné tlaéitko na NOVEM ovladagi.
** Stejné tlaéitko na STAREM ovladagi.
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7.3.3 Mazani dalkovych ovladaét z paméti

& Pozor: Tuto operaci lze provést POUZE TEHDY, kdyz je pamét prijimace odblokovana!

ab 0: Po D DPro aza o F-1] (o oviada = s /,3 5 Svételn)’/
. _ Tlacitko D: indikator
- ¥, E| prijimace pfijimace

1. = ) [

Pfidrzujte stisknuté tlacitko E na fidici jednotce az do kroku 02. g) .
2. Vyckejte, dokud se nerozsviti LED dioda R, potom vyckejte, az N1, NI V2R BN 2
dioda zhasne a nasledné 3x zablika. NE - bl bl
N\ . N\ AN AN

3. Uvolnéte tlacitko pfesné pfi tfetim bliknuti.

AN

Pokud ukladani do paméti probéhlo tspésné, LED dioda R na Fidici
jednotce 5x zablika.

VAR BV RN | |

NQVAN

AN

AN

N

7.3.4 Zablokovani/odblokovani paméti prijimace

Pozor: Touto operaci se zablokuje pamét pfijimace a zabrani se tak ukladani dalkovych ovladaé¢i do paméti

i jejich vymazani!

b o D DIro o][e]. (e odblokova pameti p ace S ./,-;\\ 5 Svételn)'/
. _ Tlacitko D: indikétor
¥, E prijimace pfijimace
1. Odpojte Fidici jednotku od zdroje napajeni. O
i
2. = »
Stisknéte tlacitko H na fidici jednotce (pfidrzujte tlaCitko az do :F .
kroku 04). T
3. Pripojte Fidici jednotku ke zdroji napajeni (nadale pfidrzujte tlacitko).
> (@]l
R
=gl A )
4, Po 5 sekundach LED dioda R 2x pomalu zablika: v tuto chuvili NI, e -
uvolnéte tlagitko. 56 :I\— C .
5. =

Opakovanym tisknutim a uvolfiovanim tlacitka @ na fidici jednotce

(do 5 sekund) navolte jednu z nasledujicich moznosti:
- LED dioda nesviti = Deaktivace ,Blokovani ukladani do paméti®,
- LED dioda sviti = Aktivace ,Blokovani ukladani do paméti®.

—~~

5 sekund po poslednim stisknuti tla¢itka dioda E 2x pomalu zab-

lika, ¢imz signalizuje ukonceni celé operace.

ROX 600, ROX 1000
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8. Doplnuijici informace

8.1 Pridani nebo odebrani prislusenstvi

K nainstalované automatiza¢ni technice Ize kdykoli pfidavat pfisluSenstvi nebo je z ni odebirat; konkrétné ke vstupu
~STOP“ |ze pfipojovat rizné typy zafizeni zplisobem uvedenym v nasledujicich kapitolach; po dokoncéeni Uprav v sestavé
automatizaéni techniky je nutné znovu spustit naéitani prisluSenstvi podle pokynl uvedenych v kapitole 7.3 — Nagcitani
pfipojeného pfislusenstvi.

8.1.1. Vstup STOP

Tento vstup zajiStuje okamzité zastaveni pracovniho cyklu, po némz nasleduje kratky pohyb vrat opanym smérem.

K tomuto vstupu Ize pfipojit pfisluSenstvi s vystupem se spinacim kontaktem &i rozpinacim kontaktem, anebo pfisluSenstvi
s vystupem s konstantnim odporem 8,2 k) (napf. bezpeénostni lidty). Ridici jednotka identifikuje ve fazi nagitani kazdé
jednotlivé pfislusenstvi pfipojené ke vstupu STOP (kapitola 7.3 — Nacitani pfipojeného pfislusenstvi).

Pokud pozdéji zaznamena jakoukoli zménu oproti plvodné naétenému stavu, zastavi probihajici pracovni cyklus s kratkou
reverzi pohybu brany.

Ke vstupu Ize pfipojit vétsi pocet prisluSenstvi, a to i odliSného druhu:

o V&tsi pocet zafizeni se spinacim kontaktem lze zapoijit paralelné, a to bez omezeni jejich poctu.

e V&tSi pocet zafizeni s rozpinacim kontaktem Ize zapojit sériové, a to bez omezeni jejich poctu.

o Vetsi pocCet zafizeni s trvalym odporem 8,2 kQ) Ize navzajem zapojit ,kaskadovité“ s jedinym koncovym odporem 8,2 kQ.

¢ Je mozna i kombinace rozpinaciho a spinaciho kontaktu, kdy jsou oba kontakty zapojeny paralelné, pfiemz k roz-
pinacimu kontaktu musi byt sériové zapojen odpor 8,2 kQ (tim je umoznéna i kombinace 3 pfisluSenstvi: s rozpinacim
kontaktem, se spinacim kontaktem a s odporem 8,2 kQ).

Pozor: Je-li vstup STOP pouzit pro zapojeni pfislusenstvi, které plni bezpeénostni funkci, pak pouze
prislusenstvi s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ spliiuje pozadavky 3. kategorie zabezpeceni proti
poskozeni podle normy EN 13849-1!

8.1.2 Fotoburiky

Pridavate-li dvojici fotobunék, zapojte ji nasledovné:

01. Nap4jeni pfijimacu (RX) se odebira pfimo ze svorek 8-9 (viz obrazek 7).

Zplsob zapojeni vysilaél naopak zavisi na tom, zda si pfejete, aby fotoburiky fungovaly ¢i nefungovaly v rezimu , Aktivni
fototest".

Ridici jednotka je vybavena funkci ,Fototest”, ktera zvySuje spolehlivost bezpeénostnich zafizeni; pfi vzajemném propojeni
fidici jednotky a bezpecnostnich fotobunék proto Ize dosahnout 2. kategorie podle normy EN 13849-1.

Kdyz je vydan pfikaz k pracovnimu cyklu, prob&hne nejprve kontrola vSech bezpeénostnich zafizeni, a je-li vSe v poradku,
pracovni cyklus se spusti.

Pokud vsak test neprobéhne uspésné (fotobunka zaslepena sluncem, zkratované kabely atd.), je detekovana zavada
a pracovni cyklus se nespusti.

Pridavate-li dvojici fotobunék, zapojte je podle nize uvedenych pokynd.

Zapojeni bez funkce “Fototest”:
Napajeni pfijimacu i vysilach se odebira pfimo z vystupu pro pfislusenstvi na fidici jednotce (svorky 8 a 9).
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Zapojeni s funkci “Fototest”:

Napajeni pfijimact se odebira pfimo z vystupu pro pfisluSenstvi na fidici jednotce (svorky 8 a 9). Napajeni vysilaci
fotobunék se neodebira z vystupu pro pfislusenstvi, nybrz z vystupu ,Fototest” mezi svorkami 8-12. Maximalni pouzitelny
proud na vystupu ,Fototest je 100 mA.

Pozor: Pro pouziti funkce ,Fototest“ je zapotrebi aktivovat synchronizaci podle navodu uvedeného
v manualu k fotobunkam!
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8.2 Napajeni externiho prislusenstvi

>
m
Bl
>
=

Jestlize je zapotiebi napajet externi pfislusenstvi (bezkontakini ¢teCku karet s transpondérem nebo
podsviceni klic¢ového spinace), Ize toto pfislusenstvi pfipojit k Fidici jednotce podle nize uvedeného
vyobrazeni. Napajeci napéti je 24 Vdc +/- 10 % s maximalnim disponibilnim proudem 100 mA. =

—FF—p 0

8 9 10 11 12 13
000000

8.3 Pripojeni programovaciho zafizeni Oview

K fidici jednotce Ize pres rozhrani IBT4N, pomoci kabelu Bus se ¢tyfmi elektrickymi vodici, pfipojit programovaci jednotku
Oview. Tato jednotka umoznuje kompletni a rychlé naprogramovani funkci, nastaveni parametrd, aktualizaci firmware Fidici
jednotky, diagnostiku za ucelem zjisténi pfipadnych poruch a pravidelnou udrzbu.

Oview umoznuje ovladani Fidici jednotky z maximalni vzdalenosti asi 100 m. Jestlize je v systému ,Bus T4" vzajemné pro-
pojen vetsi pocet fidicich jednotek, po pfipojeni Oview k jedné z téchto fidicich jednotek Ize zobrazovat na jejim displeji
vSechny fidici jednotky pfipojené do systému (maximalné 16 fidicich jednotek).

Jednotka Oview muze zlstat pfipojena k fidici jednotce také béhem normalniho provozu automatizaéni techniky; v takovém
pfipadé umoznuje uzivateli zadavat pfikazy prostfednictvim zvlaStniho menu.

& Pozor: Pred pripojenim rozhrani IBTT4N je nutné odpojit fidici jednotku od zdroje napajeni!

-

~
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/ J
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8.4 Uplné vymazani paméti

Kdyz je tfeba provést upliné vymazani paméti a obnovit tovarni nastaveni, provedte nasledujici operaci (pohon je v klidové fazi).

& Pozor: Uplnym vymazanim paméti se rusi zablokovani paméti pfijimaée radiového signalu!

1. Odpoijte fidici jednotku od zdroje napajeni.

Tlacitko
PROGRAM

|:|: led OK

o
2
]

4

2. Stisknéte programovaci tlac¢itko PROGRAM na Fidici jednotce

(tlaCitko soustavné pridrzujte az do kroku 05).

3. Pfipojte fidici jednotku ke zdroji napajeni (stale pfitom pfidrzujte
tlagitko). nd . s
oA AR

4. Vyckejte, dokud se nerozsviti dioda OK, potom vyckejte, az dioda NI NS IR

zhasne a nasledné 3x zablika.

5. Uvolnéte tlacitko presné pfi tfetim bliknuti.

jednotce 5x zablika.

Pokud ukladani do paméti probéhlo Uspésné, dioda OK na Fidici

> B

Dulezita informace: Timto postupem nedojde k vymazani dalkovych ovladaci.
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9. Diagnostika

Néktera zafizeni vydavaji zvlastni signalizaci, jejimz prostfednictvim Ize rozpoznat stav jejich ¢innosti nebo pfipadnou poruchu.

9.1 Signalizace diod na fidici jednotce

Na fidici jednotce se vyskytuji LED diody, které vydavaji zvlastni signalizaci pfi bézném provozu i v pfipadé vyskytu zavad.
V tabulce 13 jsou popsany riizné typy signalizace:

Tabulka 13

Cervena a zelena

Neobvykly stav

Zkontrolujte, zda je zafizeni napajeno.

dioda nesviti Zkontrolujte, zda nedoSlo k reakci pojistek; v takovém pfipadé zjistéte
pfi¢inu zavady a potom pojistky nahradte novymi s tymiz parametry.
Sviti zelena Zavazny neobvykly stav Zkuste na nékolik sekund vypnout fidici jednotku; pokud stav pretrvava,

nebo ¢ervena dioda

doslo k poruse a je nutné vymeénit elektronickou desku.

1 zelené bliknuti VSechno OK Ridici jednotka funguje normalné.
za sekundu
2 rychla Doslo ke zméné stavu na Jde o normalni jev v pfipadé, ze doSlo ke zméné stavu na nekterém ze

zelena bliknuti

vstupech

vstupl: SbS, STOP, reakce fotobunék nebo je pouzivan radiovy dalkovy
ovladac.

2 Cervena bliknuti,
pauza v délce 1 sekundy,
2 Cervena bliknuti

Reakce fotoburiky

PFi zahajeni pracovniho cyklu jedna nebo vice fotobunék neposkytuje
podminiovaci signal pro pohyb: zkontrolujte pfitomnost prekazek.
Béhem zavirani je normalni, Zze dojde k vyskytu prekazky.

4 ¢ervena bliknuti,
pauza v délce 1 sekundy,
4 ¢ervena bliknuti

Reakce vstupu STOP

Pfi zahajeni pracovniho cyklu nebo béhem pohybu vrat doSlo k reakci
vstupu STOP: zjistéte jeho pficinu.

5 ¢ervenych bliknuti,
pauza v délce 1 sekundy,
5 Cervenych bliknuti

Chyba v uloZeni internich
parametrt do paméti

Vyckejte po dobu asporn 30 sekund, béhem nichz fidici jednotka pro-
vede reset. Pokud situace pretrvava, je nutné vymazat pamét a znovu
provést ukladani do paméti.

7 Cervenych bliknuti,
pauza v délce 1 sekundy,
7 €ervenych bliknuti

- Chyba v internich elektric. obvodech.

- Zména v konfiguraci program.
mikroprepinact 1 a 2.

Odpojte na nékolik sekund vSechny napdjeci obvody, potom zkuste
znovu vydat prikaz; pokud stav pretrvava, je mozné, ze doslo k zavazné
poruse elektronické karty nebo v kabelovych rozvodech pohonu.
Zarizeni zkontrolujte a pfipadné vymeérite vadné komponenty.

Doslo-li ke zméné v konfiguraci programovacich mikropfepinacd
1 a 2, provedte znovu nacitani prisluSenstvi nebo obnovte ptvodni
konfiguraci.

8 Cervenych bliknuti,
pauza v délce 1 sekundy,
8 Cervenych bliknuti

Byl jiz vydan jiny pfikaz

Byl jiz vydan jiny pfikaz. Odstrarite pfitomny prikaz, abyste mohli vydat
jiny pfikaz.

Nesuviti Reakce na vstupu pro fotobunku P¥i zahajeni pracovniho cyklu jedna nebo vice fotobunék neposky-
tuje podminiovaci signal pro pohyb: zkontrolujte pfitomnost prekazek
a spravnost zapojeni rozpinaciho kontaktu.

Sviti VSechno OK Fotoburika je pfipojena a nic nebrani pohybu brany.

Nesviti Reakce vstupu STOP Zkontrolujte pfFislusenstvi pfipojené k vstupu STOP.

Sviti Vsechno OK Vstup STOP je aktivni.

Nesviti Nebyl vydan pfikaz ,Krok za krokem*

Sviti Byl vydan prikaz ,Krok za krokem*

Nesviti

Doslo k reakci na vstupu koncového spinace FCA

Sviti

Vstup koncového spinace FCA je sepnuty

Nesviti

Doslo k reakci na vstupu koncového spinace FCC

Sviti

Vstup koncového spinace FCC je sepnuty

Nesviti

PFi normalnim provozu signalizuje, ze byl pfijat radiovy kdd, ktery neni ulozen v paméti

Sviti

Probiha programovani nebo vymazani dalkového ovladace
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10. Jak postupovat v pripadé...

V tabulce 13 naleznete rady, které mohou byt uzite€né pfi odstrafiovani poruch, jez mohou vzniknout béhem instalace nebo
v dusledku rliznych zavad.

Tabulka 14

Dalkovy ovlada¢ neovlada branu | Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie dalkového ovladace, a v pfipadé potifeby je
a LED dioda na ovladaci nesviti. | vyménte.

Dalkovy ovlada¢ neovlada branu, | Zkontrolujte, zda je ovlada¢ spravné ulozen v paméti pfijimace radioveho signalu.
avSak LED dioda na ovladaci| Nasledujici empirickou zkouSkou oveéfte, zda je radiovy signal ovladace spravné
sviti. prenasen: stisknéte tlaCitko a oprete LED diodu o anténu bézného radiového

vy s

Mél by byt slySet lehky Sum s pulzujicim pipanim.

Neni ovladan zadny pracovni | Zkontrolujte, zda je pohon fadné napajen z elektrické sité s napétim 230 V.
cyklus a dioda OK neblika. Zkontrolujte, zda nejsou spéalené pojistky F1 a F2 (obr. 7); v takovém pfipadé zjistéte
pfiCinu poruchy a potom pojistky nahradte novou s tymiz parametry.

Neni ovladan zadny pracovni | Zkontrolujte, zda skuteéné dochazi k pfijeti pfikazu. Jestlize pfikaz dorazi ke vstupu
cyklus a majak nesviti. SbS, dioda OK 2krat zablika na znameni toho, Ze byl pfikaz pfijat.

11. Likvidace vyrobku

Tento vyrobek tvofi nedilnou soucast automatizacni techniky a musi proto byt s ni i zlikvidovan.

Stejné jako instalaci, rovnéz likvidaci automatizaéni techniky sméji po skoncéeni jeji zivotnosti provadét pouze kvalifikované
osoby.

Tento vyrobek se sklada z riznych druht materiald: nékteré z nich Ize recyklovat, jiné je nutno odborné zlikvidovat.

Je zapotrebi se informovat o zpisobech recyklace nebo odborné likvidace, které pro tuto kategorii vyrobkl ukladaji mistné
platné pfedpisy.

Pozor: Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat nebezpe¢né nebo zivotni prostiedi znecistujici latky, které
by v pfipadé uniku mohly zpUsobit §kody na Zivotnim prostiedi a ohrozit lidské zdravi!

Jak ukazuje vedle uvedeny symbol, je zakazano vyhazovat tento vyrobek do domaciho odpadu.
Vyrobek proto odevzdejte za ucelem likvidace do “tfidéného odpadu”, a to v souladu s mistné platnymi
predpisy, anebo vyrobek odevzdejte prodejci v okamziku zakoupeni nového, srovnatelného vyrobku.

A Pozor: V pripadé nelegalni likvidace tohoto zafizeni mohou mistné platné predpisy ukladat vysoké pokuty!

12. Udrzba

Aby byla trvale zachovana vysoka uroven bezpecnosti a aby byla zaru¢ena co nejdelSi Zivotnost celé automatizaéni
techniky, je nutné provadét pravidelné jeji udrzbu, a to v intervalech dlouhych maximalné 6 mésicu, nebo vzdy po 20 000
pracovnich cyklech vykonanych od posledni udrzby.

& Pozor: Pfi provadéni udrzby je nutno piné dodrzovat bezpecnostni predpisy uvedené v tomto manualu
a postupovat podle platnych zakonl a norem!

off | Zkontrolujte stav opotiebeni vSech Casti, z nichZ se sklada automatizacni technika: vénujte pozornost
ﬁi projeviim eroze a oxidace na konstrukénich ¢asti. Ty ¢asti, které nezarucuji spolehlivost, nahradte.
et

Zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti (pastorku, hfebenu a vSech ¢asti brany) a opotiebené dily vymérite.

ON | Provedte vSechny zkousky a testy uvedené v kapitole 6.1 — Kolaudace.

il
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13. Technické parametry

Pozor: VSechny uvedené technické parametry se vztahuji k teploté prostredi 20°C (+ 5°C)!
Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo upravovat parametry vyrobku, kdykoli to bude povazovat za nutné, aniz by
tim byla dotéena funkénost a uréené pouziti vyrobku!

Tabulka 15: Technické parametry

ROX 600 ROX 1000 ROX 1000/V1
Typologie Elektromechanicky pfevodovy pohon ureny pro automatizaci posuvnych
bran v bytové vystavbé. Je opatfen elektronickou fidici jednotkou.
Pastorek Z 15; Modul: 4; Rozte¢ zub(: 12,5 mm; Rozte¢ny primér: 60 mm

Max. kroutici moment pfi rozjezdu 18 Nm 24 Nm 24 Nm
Nominalni kroutici moment 9 Nm 9 Nm 12 Nm
Rychlost pfi chodu na prazdno 11 m/min 11 m/min 13 m/min
Rychlost pfi nom. krouticim momentu 8,5 m/min 8,5 m/min 8,5 m/min
Pocet pracovnich cykli za hodinu 20 20 25

Max. délka nepretrzitého provozu 4 minuty

Napajeni 230V —50/60 Hz 230 V - 50/60 Hz 120V — 60 Hz
Jmenovity vykon 300 W 300 W 350 W

Izolacni trida

1 (je nutné bezpecnostni uzemnéni)

Vystup majaku

Pro 1 majak 230 V~ (120V~ u pohon0 verze /V1) (max. 60 W)

Vstup STOP Pro rozpinaci kontakty
(zména vici sepnutému stavu zpUsobi aktivaci pfikazu STOP)
Vstup SBS Pro spinaci kontakty

(sepnuti kontaktu zpUsobi aktivaci ovladaciho pfikazu SBS)

Vstup PHOTO

Pro rozpinaci kontakty
(zména vi¢i sepnutému stavu zplsobi reverzi pohybu brany pfi zavirani
z divodu zjisténého preruseni paprsku fotoburiky)

Vstup radiové ANTENY

52 Q) pro kabel typu RG58 nebo obdobny

Prijimac radiovych vin Zabudovany
Provozni teplota -20 °C az +55 °C
Stupen kryti IP 44

Rozméry (mm) a hmotnost

330 x 210 x 303 h; 11 kg

Zabudovany pfijimac¢ radiového signalu

Typologie

Zabudovany 4-kanalovy pfijimac¢ pro pfijem signalu z dalkového ovladace

Frekvence

433,92 MHz

Kompatibilita dalkovych ovladaci

Kédovani FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO

Pocet dalkovych ovladaéu,
které Ize ulozit do paméti

Az 100, jsou-li uloZzeny do paméti 1. zplisobem

Odpor vstupu

52 O

Citlivost

LepsSi nez 0,5 pVv

Dosah dalkovych oviadacu

100-150 m; tato vzdalenost je proménliva v zavislosti na vyskytu pfekazek
a pfipadném vyskytu elektromagnetickych ruch(; je také ovlivnéna
umisténim antény pfijimace

Vystupy

Pro ovladace viz tabulky 8 a 9 v kapitole 7.3 — Zabudovany pfijimac
radiového signalu

Provozni teplota

-20 °C az +55 °C
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ES Prohlaseni o shodé a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zafizeni*
Prohlaseni v souladu se smérnicemi: 2014/35/EU (elektricka zafizeni ur€ena pro pouzivani v urcitych
mezich napéti); 2006/42/ES (strojni zafizeni) pfiloha Il, ¢ast B

Poznamka: Obsah tohoto prohlaseni odpovida prohlaseni uvedenému v oficidlnim dokumentu, uloZzeném v sidle
spolecnosti Nice S.p.A., zejména pak v jeho posledni dostupné verzi, ktera byla k dispozici pfed vytisténim tohoto
manualu. Tento text byl z redakcnich ddvodu upraven. Kopii ptivodniho prohlaseni si Ize vyZadat u spolecnosti Nice
S.p.A. (TV) ltédlie.

Cislo prohlaseni: 532/ROX Revize: 1 Jazyk: CZ
Nazev vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), ltalie

Osoba povérena vytvorenim technické dokumentace: NICE S.p.A.
Typ vyrobku: Elektromechanicka prevodovka

Model / Typ: ROX600, ROX1000, ROX1000/V1

Prislusenstvi: Viz katalog

Ja, nize podepsany Roberto Griffa, plsobici ve funkci povéfeného ¢lena predstavenstva, prohlasuji na
svou vlastni odpovédnost, Zze vysSe uvedené vyrobky spinuji pozadavky nasledujicich smérnic:

* Smérnice 2014/53/ES (RED):

- Ochrana zdravi (€l. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Bezpednost uzivatele (&l. 3(1)(a)) EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Elektromagneticka kompatibilita (€l. 3(1)(b)) EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

- Radiové spektrum (&l. 3(2)) EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Vyrobek je dale ve shodé s nize uvedenou smérnici a spliuje pozadavky stanovené pro ,,netplina strojni
zarizeni” (Priloha Il, ¢ast 1, sekce B):

Smérnice 2006/42/ES EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich
a 0 zméné smérnice 95/16/ES (pfepracované znéni).

Timto prohlaSujeme, ze technicka dokumentace byla vyhotovena v souladu s pfilohou VIl B smérnice
2006/42/ES a ze byly dodrzeny nasledujici zakladni pozadavky:
1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.21-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

Vyrobce se zavazuje poskytnout narodnim uradim a organiim, na zakladé jejich odlivodnéné zadosti, informace
tykajici se ,neuplného strojniho zafizeni*, aniz by byla dotéena jeho prava duSevniho vlastnictvi.

Pokud by ,neupliné strojni zafizeni“ bylo uvedeno do provozu v evropské zemi, v niz se pouziva jiny ufedni jazyk,
nez je jazyk tohoto prohlaseni, dovozce je povinen pfilozit k tomuto prohlaseni pfislusny preklad.

Upozornujeme timto, Ze ,neupliné strojni zafizeni“ nesmi byt uvedeno do provozu, dokud finalni stroj, do néjz bude
zabudovano, nebude sam dle potfeby prohlaSen ve shodé s nafizenimi smérnice 2006/42/ES.

Vyrobek rovnéz splniuje pozadavky nasledujicich norem:
- EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
- EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Oderzo, 5.9.2017 Ing. Roberto Griffa

(povéreny Clen predstavenstva)

\

~

28 | ROX 600, ROX 1000

pohon pro posuvné brany



ROX 600, ROX 1000 pohon pro posuvné brany

Uzivatelsky manual (uréeny pro koneéného uzivatele)

e Pred prvnim pouzitim automatizaéni techniky si nechte od instalacniho technika vysvétlit, kde je$té mohou vznikat rizika
pfi provozovani zafizeni, a vénujte nékolik minut pro¢teni tohoto uzivatelského manualu.

e Pro pfipad, ze by v budoucnu vznikly jakékoli pochyby, tento uzivatelsky manudl peclivé uchovejte a predejte ho
pfipadnému dalSimu majiteli automatizaéni techniky.

¢ Vase automatiza¢ni technika je zafizeni, které vérné plni vase pfikazy; nespravné pouziti jej miize ucinit nebezpeénym.
Nedavejte pfikaz k pohybu automatiza¢ni techniky, pokud se v jejim akénim radiu nachazeji osoby, zvifata nebo véci.

Déti

Automatizaéni technika zajistuje vysoky stupen bezpecnosti. Jeji detekéni systémy znemoziuji uvedeni zafizeni do chodu,
pokud jsou v jeji bezprostfedni blizkosti osoby nebo pfedméty, a zaruduji jeji bezpecny provoz. Presto doporucujeme,
abyste détem v ramci opatrnosti nedovolili hrat si v blizkosti automatizaéni techniky a nikdy nenechavali dalkové ovladani
v dosahu déti - neni to hracka!

Kontrola zarizeni

Zejména kontrolujte kabely, pruziny a loziska, abyste odhalili pfipadna nevyvazeni a pfiznaky opotfebeni nebo poskozeni.

¢ VV mésicnich intervalech kontrolujte bezpecénost zafizeni ovéfenim funkce bezpecnostnich list.

¢ Nepouzivejte automatizaéni techniku, pokud je zapotiebi jeji oprava nebo sefizeni; nespravné vyvazena brana nebo jeji
porucha muze zpusobit zranéni.

Poruchy

Pokud zjistite, Zze automatizac¢ni technika reaguje neobvyklym zplisobem, odpojte zafizeni od zdroje elektrického napajeni.
NepokouSejte se sami 0 néjakou opravu, ale vyzadejte si zasah technika, ktery provedl instalaci zafizeni.

V pripadech, kdy bezpec¢nostni zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz, Ize:

e odblokovat pohon podle pokynd uvedenych v kapitole ,Manualni odblokovani pohonu“, které umoznuje ruéni otvirani
a zavirani brany;

e ovladat branu nasledujicim zplsobem:

01. Dalkovym ovladacem aktivujte ovladani brany.

Jestlize bezpecénostni zafizeni poskytne podmifiovaci signal pro pohyb, brana se normainé otevie, v opaéném pfipadé je

nutno do 3 sekund znovu stisknout a poté pfidrzet tlacitko pfikazu.

02. Po pfiblizné 2 sekundach se brana za¢ne pohybovat v rezimu ,Pfitomnost obsluhy“, to znamena, ze dokud bude

pfidrzovano tlacitko pfikazu, bude se brana pohybovat; jakmile vSak bude tlaitko pfikazu uvolnéno, brana se zastavi.

Neprovadéjte zadné Upravy na zafizeni a neméite naprogramované a nastavené parametry automatizaéni techniky: za
vesSkeré zasahy je odpovédny technik, ktery proved! instalaci.

Kolaudace, pravidelna udrzba a pfipadné opravy musi byt zdokumentovany osobou, ktera je provedla, a majitel zafizeni
musi tyto dokumenty uchovavat.

Pozor: Jsou-li bezpecnostni prvky mimo provoz, je nutné nechat automatiza¢ni techniku co nejdfrive opravit!
Prujezd nebo priachod branou je povolen pouze tehdy, kdyz je brana zcela oteviena a v klidovém stavu!

Likvidace vyrobku

Po skongeni zivotnosti automatizaéni techniky zajistéte, aby likvidaci provedla kvalifikovana osoba a aby byly pouzité
materialy recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s pfedpisy platnymi na mistni trovni.
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Udrzba

Jako kazdé strojni zafizeni, potfebuje také vaSe automatizaéni technika pravidelnou udrzbu, aby mohla fungovat co nejdéle
a zcela bezpec€né. Sjednejte si se svym instalaénim technikem pravidelny plan udrzby.

Spole¢nost Nice doporucuje plan udrzby s Sestimésiénim intervalem pfi bézném domacim pouzivani, avsak tento interval
je proménlivy v zavislosti na intenzité pouzivani. Jakoukoli kontrolu, udrzbu nebo opravu smi provadét vyhradné kvali-
fikovana osoba.

Manualni odblokovani pohonu

ROX 600, ROX 1000
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Poznamky:
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Prehled produktu

Nice — pohony pro brany

ROX
pohon pro posuvné
brany do 1000 kg

ROBUS
pohon pro posuvné
brany do 1000 kg

RUN

pohon pro posuvné
brany do 2500 kg

WINGO

pohon pro oto¢né brany
do velikosti kfidla 1,8 m

TOONA METRO
pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany
do Sitky 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

V2 — pohony pro brany
= ®

FOX TORQ 500D FOX AYROS FORTECO CALYPSO FOX STARK FOX VULCAN

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro kridlové pohon pro kridlové podzemni pohon pro

do 500 kg brany do 1200 kg brany do 1800 / 2200 / brany do S$itky kridla brany do Sitky k¥idla kridlové brany

2500 kg 25/4m 6m do Sitky kfidla 7 m

Pohony pro garazova vrata

FOX ATRIS SPIN SPY HYPPO TOM

stropni garazovy pohon
s femenovou drahou
do 17,5 m2

stropni pohon pro garazova
vrata do 15 m2

stropni pohon s femenovou
drahou s pojezdem motoru
v draze do 14 m2

silnymi pilifi a skladaci vrata

pohon pro priimyslova sekéni
a rolovaci vrata do 750 kg

pohon pro oto¢né brany se

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

® g

7

ERA-FLOR

2 kanalovy klicenkovy dalkovy
ovlada¢ s indikaci signalu LED
diodou, 433,92 MHz

ON3EBD
3 kanalova obousmérna
vysilacka 433,92 Mhz

FOX
2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy
ovlada¢, 433,92 MHz

SBM1001 ETP + BC/S
ovladani vzdaleného pfistupu snimac bezkontaktnich karet
s GSM modulem pro a Cipu + Cip

999 telefonnich &isel

Automatické zavory
=
W ‘:: me———
l.
FOX NIUBA WIDE BAR SEM2 LP1/LP2

automaticka zavora s délkou
ramene do 7 m

automaticka elektromechanicka
zavora s délkou ramene do 6 m

automaticka zavora s délkou
ramene do 9 m

zemni 1-smyckovy /
2-smyckovy indukéni
detektor vozidel

2 komorovy semafor;
Cervena-zelena
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