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Dulezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pfisludnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna z infor-
maci, kterou obsahuje tento material neni ur€ena pro finalniho uzivatele. Tento manual je ur€en pro elektrome-
chanicky pohon ROBUS a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Elektromechanicky pohon ROBUS slouzi jako pro-
gramovaci, pfipadné ovladaci prvek k automatizaéni technice, kazdé jiné pouZziti je nevhodné a tudiz je zakdzano
podle platnych predpisti Vyrobce doporucuje precist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez
pfistoupite k vlastni instalaci. Je Va$i povinnosti provést vSe tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace a udrzba
musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym persondlem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem
a vladnich nafizeni:

- Zdkon ¢. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a dopinéni nékterych zakond, v platném zneni.
- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliZsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZivani stroju, tech-
nickych zarizeni, prfistroju a naradi, v platném znéni.

- Narizeni viady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.
-Nafizenivladyc.616/2006 Sb.otechnickychpozadavcichnavyrobky z hlediskajejich elektromagnetické kompatibility,
v platném znéni.

- Nafizeni vlady ¢. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na radiova a na telekomunikacni koncové
zalizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace, se musi zdrzet instal-
ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!

_/

Nice.cz 2021

Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé casti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spolec¢nosti ADAXET s.r.o..
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Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P elektromechanicky pohon

1. Upozornéni

Tento instruktazni manual obsahuje dulezité informace, které se tykaji bezpeénosti pfi instalaci a proto je naprosto nutné,
abyste si precetli vSechny instrukce jesté predtim, nez zaénete instalaci provadét. Uschovejte dobre tento manual pro jeho
pfipadné pozdejsi pouziti. Vzhledem k nebezpecnym situacim, ke kterym muze dojit béhem instalace a pouzivani pohonu
ROBUS, je z dGvodu zajisténi maximalni bezpe¢nosti nutné, aby byla instalace provedena v naprostém souladu se zakony,
normami a predpisy. V této kapitole jsou uvedena vSeobecna upozornéni, dalsi dllezita upozornéni jsou uvedena v kapi-
tole ,3.1 Uvodni kontroly“ a ,5 Kolaudace a uvedeni do provozu*.

Podle nejnovéjsSi evropské legislativy se na automatizaci vrat a bran vztahuje Smérnice 98/37/EU (Smérnice
pro strojni zafizeni) a predevsim se na ni vztahuji pozadavky stanovené normami: EN 13241-1 (harmonizovana
norma), EN 12445, EN 12453 a EN 12635, na jejichz zakladé je pak mozné vystavit prohlaseni o shodé ve smyslu
smérnice pro strojni zafizeni.

Dalsi informace, navod pro stanoveni rizik a pro vyhotoveni Servisni knizky jsou k dispozici na webovych strankéach:
“www.niceforyou.com “. Tento manuél je uréeny pouze pro kvalifikovany technicky persondl, ktery provadi instalaci zafizeni.
S vyjimkou pfilohy ,Instrukce a upozornéni uréena pro uzivatele pfevodového pohonu ROBUS®, kterou je instalaéni technik
povinen oddélit od tohoto manualu a pfedat uzivateli zafizeni, nejsou zadné dalSi informace obsazené v tomto manualu
ur¢ené pro koncového uzivatele zafizeni!

* Pfipadné pouzivani pohonu ROBUS, které by bylo v rozporu s instrukcemi uvedenymi v tomto manualy, je zakazané,
nevhodné pouzivani zafizeni mdze byt zdrojem nebezpeéi a zplsobit zranéni osob anebo §kody na majetku.

e Pred tim, nez zaCnete zafizeni instalovat je nutné, aby byla sepsana analyza pfipadnych rizik, ktera musi obsahovat
prehled zakladnich bezpeénostnich poZzadavkl stanovenych v pfiloze |. Smérnice pro strojni zafizeni a dale v ni musi
byt uvedena odpovidajici pfijata feSeni téchto rizik.
Pfipominame, ze analyza rizik je jednim z dokumentd, ze kterych se sklada ,Servisni knizka“ automatizacni techniky.

¢ Na zakladé dané situace pro aplikaci a po zvazeni pfipadnych moznych rizik zjistéte, jestli nebude zapotiebi dalsi
prisluSenstvi, aby mohla byt realizace brany, vybavené automatizacni technikou s pohonem ROBUS, fadné dokonc&ena,
v Uvahu je nutné vzit napfiklad nasledujici rizika: naraz, sevfeni, pfiskfipnuti, vtaZeni, atd. a dalSi nebezpeci tohoto
typu.

e Na zadné Casti zafizeni neprovadéjte zadné Upravy, jestlize takové Upravy nejsou vyslovné uvedené v tomto manualu,
podobné ¢innosti by mohly byt pfi¢inou nespravné funkénosti zafizeni, spolecnost NICE se zfika jakékoli odpovédnosti
za Skody zpusobené upravenymi vyrobky.

* Béhem instalace a pouzivani zafizeni zajistéte, aby do fidici jednotky a ani do dalSich otevienych &asti zatizeni nepronikly
zadné pevné Castice nebo kapaliny, v pfipadé, ze by doSlo k takové situaci, obratte se na technicky servis spole¢nosti
NICE, pouzivani pohonu ROBUS za takovych podminek by mohlo byt nebezpecné.

e Automatiza¢ni techniku neni mozné pouzivat pfed jejim uvedenim do provozu podle instrukci uvedenych v kapitole
»D Kolaudace a uvedeni do provozu®“.

e QObalové materialy v nichz je zafizeni ROBUS dodavano, musi byt znehodnoceny s v naprostém souladu s mistné
platnymi nafizenimi.

e V pfipadé poruchy, kterou nelze odstranit podle instrukci uvedenych v tomto manuélu, se obratte na technicky servis
spole¢nosti NICE.

e V pfipadech, kdy doslo k reakci automatickych vypinacii nebo pojistek, je pfed jejich opétovnym uvedenim do provozu
respektive vyménou nutné zjisti a odstranit poruchu.

e Pfedtim, nez budete pracovat na vnitfnich svorkach, které jsou umisténé pod krytem pohonu ROBUS, odpojte vSechny
napéjeci okruhy, jestlize je vypinaci zafizeni mimo dohled, opatfete jej vystraznou tabulkou: ,POZOR NA ZARIZENI JE
PROVADENA UDRZBA*.

Zvlastni upozornéni tykajici se vhodnosti pouziti tohoto vyrobku v souvislosti se smérnici ,Strojni zafizeni“ 98/37/CE

(nahrazujici 89/392/CEE):

e Tento vyrobek je na trh uvadén jako ,soucast strojniho zafizeni“ a je tedy vyroben za ucelem jeho zabudovani do
strojniho zafizeni, pfipadné zkompletovani s dal$imi strojnimi zafizenimi, aby tak bylo vytvofeno ,jediného strojniho
zafizeni“ ve smyslu smérnice 98/37/CE, a to pouze ve spojeni s dalSimi komponenty a pouze takovymi zpUlsoby, které
jsou vyslovné uvedené v tomto instruktaznim manualu. Upozornujeme, Ze v souladu se smeérnici 98/37/CE, neni povole-
no uvadét tento vyrobek do povozu, pokud vyrobce strojniho zafizeni, do néhoz je tento vyrobek zabudovan, neposoudil
a neprohlasil takové strojni zafizeni jako shodné se smérnici 98/37/CE.

Zvlastni upozornéni tykajici se vhodnosti pouziti tohoto vyrobku v souvislosti se smérnici pro ,Elektromagnetickou
kompatibilitu“ 89/336/CEE a pozdéjSimi novelizacemi smérnic 92/31/CEE a 9368/CEE:

e Tento vyrobek byl podroben pfislusnym zkouskam elektromagnetické kompatibility za takovych provoznich podminek,
které jsou pro vyrobek nejkriti¢téjsi, v konfiguracich uvedenych v tomto instruktdznim manualu a ve spojeni s vyrobky
uvedenymi v katalogu vyrobkl spole¢nosti Nice S.p.a. Vyrobce nezaruéuje, ze budou splnény pfislusné pozadavky
na elektromagnetickou kompatibilitu, jestlize bude tento vyrobek pouzivany v jinych konfiguracich anebo s jinymi
vyrobky, nez které urcil vyrobce, je zakazano pouzivat tento vyrobek, pokud subjekt odpovédny za provedeni instalace
neprovefil spinéni vSech pozadavkl stanovenych vyse uvedenou smeérnici.
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2. Popis vyrobku a jeho pouziti

ROBUS je vyrobni fada elektromechanickych prevodovych nereverznich pohond, které jsou uréené pro automatizaci
posuvnych bran. Jsou vybavené elektronickou fidici a kontrolni jednotkou a jednim konektorem pro zapojeni pfijimace
radiového signalu SMXI nebo SMXIS (volitelné pfisluSenstvi). Elekirické zapojeni externiho pfisluSenstvi je znacné
zjednoduSené diky pouziti technologie ,BlueBUS", coz je systém, ktery umozfuje zapojit vétsi pocet pfisluSenstvi
prostfednictvim pouhych dvou vodi¢l. Pohony ROBUS jsou pohanéné elektrickou energii, v pfipadé preruseni jeji dodavky
z rozvodné sité je mozné prevodovy pohon odblokovat prostfednictvim pfislusného kli¢e a ovladat branu ru¢né, anebo je
mozné pouzivat volitelné pfislusenstvi - zalozni baterii PS124, ktera zajistuje provedeni nékolika pracovnich cykll pravé
v pfipadé vypadku dodavky elektrické energie.

Do vyrobni fady pohond ROBUS patfi vyrobky, jejichz zakladni technické rozdily jsou uvedené v tabulce 1.

Tabulka 1: Srovnani zakladnich technickych parametr(i pfevodovych pohoni ROBUS

Model prevodového pohonu RB600 RB600P RB1000 RB1000P
Typ koncového spinace elektromechanicky | bezkontakt. indukéni | elektromechanicky | bezkontakt. indukéni
Maximalni délka kfidla brany 8m 12m
Maximalni hmotnost kfidla brany 600 kg 1000 kg
Max. kroutici moment pfi rozjezdu 18 Nm 27 Nm
(odpovidajici sile) (600 N) (900 N)
i Pohon 24V DC @77 mm Pohon 24 V DC g115 mm
Pohon a transformator - . . —
Sloupkovy transformator Transformator s prstencovym jadrem

Poznamka: 1 kg = 9,81 N to napfiklad znamena, Zze 600 N = 61 kg

303mm

92mm ‘

‘ 330mm |

2.1 Omezeni pouziti

Technické parametry vyrobkd fady ROBUS jsou uvedené v kapitole ,8 Technické parametry“ a jedna se o jediné hodnoty,
na jejichz zékladé je mozné spravné posoudit vhodnost konkrétniho pohonu pro danou aplikaci. Konstrukéni vliastnosti
pohont ROBUS je pfedurduji pro aplikaci na posuvné brany, a to na zékladé omezeni, ktera jsou uvedena v tab. 2, 3 a 4.

Skute€na vhodnost pohonu ROBUS pro automatizaci konkrétni posuvné brany zavisi na tfeni a na dalSich jevech,
i nahodilych, jako je napfiklad tvorba ledu, ktery muze omezovat pohyb brany. Aby mohly byt zjistény skute¢né provozni
podminky, je naprosto nutné provést meéfeni sily, kterd je potfebna k tomu, aby byla brana uvedena do chodu a pak
udrzena v pohybu po celé délce jeji drahy, dale je nutné zkontrolovat, jestli tato sila neprfekracuje polovinu ,nominalniho
krouticiho momentu®, ktery je uvedeny v kapitole ,8. Technické parametry” (doporucujeme, aby zUstala rezerva 50%,
protoZze nepfiznivé povétrnostni podminky mizou tfeni zvysit), stejné tak je nutné pfi stanoveni poctu pracovnich cyklu
za hodinu a maximalniho poctu po sobé jdoucich pracovnich cykld a maximalni povolené rychlosti vzit do Gvahy udaje
uvedené v tab. 2 a 3.
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Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P elektromechanicky pohon

Tabulka 2: omezeni v zavislosti na délce kfidla brany

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Délka kfidla (m) max. poé. cykli/h | max. poéet po sobé max. poé. cykli/ho | max. poéet po sobé
jdoucich cyklt jdoucich cyklt
Az 4 40 20 50 25
4—-6 25 13 88 16
6-8 20 10 25 12
8-10 --- --- 20 10
10 - 12 16 8

Tabulka 3: omezeni v zavislosti na hmotnosti kfidla brany

» RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Hmotnost kridla S = " S T .
Kk Procentualni pocet | Max. povolena Procentualni pocet | Max. povolena
(kg) A A

cyklt rychlost cyklu rychlost

Az 200 100% V6 = Nejvyssi 100% V6 = Nejvyssi
200 - 400 80 V5 = Velmi vysoka 90 V5 = Velmi vysoka
400 - 500 60 V4 = Vysoka 75 V4 = Vysoka
500 — 600 50 V3 = Stredni 60 V4 = Vysoka
600 — 800 50 V3 = Stfedni
800 — 900 45 V3 = Stredni
900 — 1000 40 V3 = Stredni

Na zakladé délky kfidla brany je mozné stanovit maximalni pocet cyklt za hodinu a maximalni pocet po sobé jdoucich
cyklu, zatimco na zakladé hmotnosti kfidla brany je mozné uréit procentudini snizeni poctu cyklli a maximalni povolenou
rychlost, napfiklad u pohonu ROBUS 1000, ktery pohani kfidlo brany dlouhé 5 m by bylo mozné provedeni 33 cykli/h a 16
po sobé jdoucich cykli, ale jestlize by kfidlo vazilo 700 kg, bude nutné snizit uvedené hodnoty na 50%, vysledek tak bude
priblizné 16 cykli/h a 8 po sobé jdoucich cykll, zatimco maximalni povolena rychlost bude V4 — rychla. Aby nedochazelo
k pfehfivani pohonu, je Ffidici jednotka vybavena omezovaéem poctu cykll, ktery pracuje na zakladé kontroly namahani
pohonu a délky pracovnich cykl(i a zasahne v pfipadé, Ze dojde k pfekroceni maximalniho povoleného limitu. Omezovaé
poctu pracovnich cyklt méfi i teplotu okolniho prostfedi a na jejim zakladé pak sniZuje pocet pracovnich cykll v pfipadech,
kdy je namérena teplota obzvlasté vysoka.

V kapitole ,8 Technické parametry“ je uvedeny odhad ,zZivotnosti, tj. primérna ekonomicka zivotnost vyrobku. Hodnota je
znacéné ovlivnéna indexem provozniho zatizeni, tj. souhrnem v$ech faktor(, které zvysuji opotiebeni zafizeni. PFi stano-
veni odhadu je nutné secist vSechny indexy provozniho zatizeni, uvedené v tabulce 4, pak s pomoci celkového vysledku
najit v tabulce odhadovanou zivotnost vyrobku. Napfiklad ROBUS 1000, ktery pohani branu o hmotnosti 650 kg, s kFidlem
dlouhym 5 m a zafizeni je vybavené fotoclanky a nejsou pouzivany dalsi zatézujici prvky, dostaneme index provozniho
zatizeni odpovidajici 50% (30 + 10 + 10). Z grafu odhadované zivotnosti vyCteme, ze pfiblizna zivotnost zafizeni se bude
rovnat 80 000 cyklum.

Tabulka 4a: Odhad Zivotnosti v zavislosti na indexu provozniho zatizeni

Index provozniho zatizeni % Robus
600 1000

Hmotnost kfidla brany kg

Az 200 10 5
200 - 400 30 10
400 - 600 50 20
600 — 700 - 30
700 — 800 - 40
800 — 900 - 50
900 — 1000 - 60
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Tabulka 4b: Odhad Zivotnosti v zavislosti na indexu provozniho zatizeni

; . Robus Zivotnost v pracovnich cyklech
Index provozniho zatizeni %
600 1000 2661000\
Délka kridla brany v metrech 240,000 \
AZ 4 10 5 § 220.000
4-6 20 10 EROIEAY
&£ 180.000
6—8 35 20 2 160.000 \
8-10 --- 35 § 140.000
©
_ . 5 120.000
10-12 50 S 0000 \\
Dalsi zatézujici faktory § soldo
(tyto faktory je nutné vzit v Uvahu, jestlize je pravdépodobnost jejich vyskytu S 60000
Vy$8i nez 10%) N 0000 ™
T~
Teplota okolniho prostfedi je vy8Si nez 40°C anebo nizsi | 10 10 20.000 S~
nez 0°C a vlhkost je vySSi nez 80% 0 ‘
Vyskyt prachu nebo pisku 15 15 e R /B8 8/ 28 ¥ 858
Vyskyt soli 20 20 Index provozniho zatizeni
PFerudeni cyklu reakci Foto 15 10
PreruSeni cyklu reakci Stop 25 20
Vy$&Si rychlost nez L4 — rychle® 20 15
Aktivovan raz pfi rozjezdu 25 20

Celkovy index provozniho zatizeni v %:

Poznamka: jestlize je index provozniho zatizeni vys$Si nez 100%, zna-
mena to, ze podminky jsou za hranici pfijatelnosti, v takovém pfipadé
doporucujeme pouzit vykonnéjsi typ pohonu.

2.2 Typicka sestava zarizeni

1 Klidovy piepinad 7 Hreben \ U
2 Fotoclanky na sloupku 8 Sekundarni pevna bezpecnostni lista Y/
3 Fotoclanky (volitelné pfisluSenstvi) W |
4 Primarni pevna bezpecnostni lista 9 Majak se zabudovanou anténou )
(volitelné pFisluSenstvi) 10 ROBUS
5 Primarni pohybliva bezpe¢nostni 11 Konzola koncového spinace
lista Vv ,zaviené“ pozici Na obrazku 2 je zachycena typicka
6 Konzola koncového spinace 12 Sekundarni pohyblivd bezpecénostni sestava automatizace, skladajici se
v ,oteviené” pozici lista (volitelné pfisluSenstvi) z posuvné brany, pohanéné ROBUSem.

13 Réadiovy dalkovy ovladaé

6 | Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P
elektromechanicky pohon




Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P elektromechanicky pohon

2.3 Prehled kabell

Do typické sestavy zafizeni, uvedené na obrazku 2, jsou zakreslené i kabely, nutné pro zapojeni pouziteho pfislusenstvi,
v tabulce 5 jsou uvedené technické parametry kabeld.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace, doporuc¢ujeme napfriklad kapel typu HO3W-F, jestlize je
tento kabel natazeny ve vnitinim prostredi anebo HO7RN-F, jestlize je kabel pouzity v exteriérech.

Tabulka 5: Prehled kabell

Zapojeni

Typ kabelu

Maximalni povolena délka

A: Napajeci elektrické vedeni

1 ks kabel 3x1,5 mm2

30 m (poznamka 1)

B: Majak s anténou

1 ks kabel 2x0,5 mm?2

20m

1 ks stinény kabel typ RG58

20 m (doporucujeme kratSi nez 5 m)

C: FotoClanky

1 ks kabel 2x0,5 mm?2

30 m (poznamka 2)

D: KliCovy prepinac

2 ks kabel 2x0,5 mm?2 (poznamka 3)

50 m

E: Pevné bezpecnostni listy

1 ks kabel 2x0,5 mm2 (poznamka 4)

30m

F: Pohyblivé bezpecénostni listy

1 ks kabel 2x0,5 mm2 (poznamka 4)

30 m (poznamka 5)

Poznamka 1: jestlize je napdjeci kabel del$i nez 30 m, je nutné zvolit kabel s vétsi plochou na fezu, napfiklad 3x2,5 mm?2
a dale je nutné provést bezpecné uzemnéni, umisténé v blizkosti automatiza¢ni techniky.

Poznamka 2: jestlize je kabel ,BLUEBUS" del$i nez 30, jeho max. délka mlize byt 50 m, je nutné pouzit kabel 2x1 mm2.

Poznamka 3: 2 kabely 2x0,5 mm2 m{Zou byt nahrazeny jedinym kabelem 4x0,5 mm2.

Poznamka 4: jestlize je nainstalovan vétsi poCet bezpecnostnich list, odkazujeme ohledné typu doporu¢eného zapojeni
na kapitolu ,,7.3.2 Vstup STOP“.

Poznamka 5: v pfipadé zapojeni pohyblivych bezpecnostnich list, nainstalovanych na posuvné brany, je nutné pouzit
vhodna zafizeni, ktera zajiStuji spojeni i béhem doby, kdy je kfidlo brany v chodu.

Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P | 7
elektromechanicky pohon



Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P elektromechanicky pohon

3. Instalace

Instalace pohonu ROBUS musi byt provedena kvalifikovanym technikem, ktery je povinny postupovat v souladu se zakony,
normami a nafizenimi a podle instrukci uvedenych v tomto manualu.

3.1 Uvodni kontroly

Predtim, nez za¢nete instalovat pohon ROBUS je nutné provést nasledujici kontroly:

Zkontrolujte, jestli jsou vSechny materidly, které budou pouzité béhem instalace, v perfektnim stavu, jestli odpovidaji
danému pouziti a splfiuji pozadavky stanovené normami.

Zkontrolujte, jestli je konstrukce brany vhodna k tomu, aby mohla byt vybavena automatiza¢ni technikou.

Zkontrolujte, jestli jsou hmotnost a rozméry brany v ramci limitnich hodnot stanovenych pro pouziti, hodnoty jsou uve-
dené v kapitole ,2.1 Omezeni pouziti“.

Zkontrolujte podle udaji uvedenych v kapitole ,8 Technické parametry”, jestli je sila nutna k uvedeni brany do chodu
niz§i nez polovina ,maximalniho krouticiho momentu® a jestli je sila nutna k tomu, aby byla brana udrzena v chodu,
niz§i nez polovina ,jmenovitého krouticiho momentu®, doporucujeme, aby u vySe uvedenych sil byla ponechana
rezerva 50%, protoze nepfiznivé povétrnostni podminky muazou zvysit tfeni brany.

Zkontrolujte po celé délce drahy brany, jak pfi jejim zavirani, tak pfi otevirani, jestli jeji pohyb neomezuji mista s vétsi
intenzitou treni.

Zkontrolujte, jestli nehrozi nebezpeci vykolejeni brany anebo jeji vyjeti z vodicich profild.

Zkontrolujte pevnost koncovych mechanickych dorazli, které brani vyjeti brany z vodiciho profilu a zkontrolujte, jestli
nehrozi jejich deformace ani v pfipadé, kdy do nich brana narazi vsi silou.

Zkontrolujte, jestli je brana dobfe vyvazena, to znamend, Zze se po zastaveni v kterémkoli bodé drahy nesmi sama
uvadét do pohybu.

Zjistéte, jestli v misté, kde bude pfevodovy pohon nainstalovany, nehrozi zaplaveni vodou, pfipadné je mozné pfevodovy
pohon nainstalovat ve vyvySené pozici nad urovni terénu.

Zkontrolujte, jestli bude v misté instalace prfevodového pohonu zajisténa snadna a bezpecna manipulace s odbloko-
vacim mechanizmem.

Zkontroluijte, jestli jsou mista, kde budou nainstalovana jednotliva zafizeni, zvolena tak, aby tato zafizeni byla chranéna
pfed narazy a dale zjistéte, jestli jsou povrchy v téchto mistech dostate¢né pevné.

Zajistéte, aby nedoslo k ponofeni komponentd, z nichz se automatizacni technika sklada, do vody nebo do jinych kapalin.
Nenechavejte zadné komponenty pohonu ROBUS v blizkosti zdrojl tepla a ani je nevystavujte plisobeni plamend,
nenechavejte je ve vybusném prostfedi anebo v prostfedi, které je vysoce kyselé nebo slané, takové okolnosti by mohly
zafizeni ROBUS poskodit a ovlivnit negativné jeho funkénost anebo byt pfi¢inou nebezpecnych situaci.

V ptipadé, Ze je brana vybavena dal$i vnitinim vstupem anebo dvermi, které se nachazeji v misté pohybu brany, je nutné
se ujistit, jestli takové vstupy nebudou branit brané v normalnim chodu a pfipadné je nutné pomoci vhodného systému
zajistit zablokovani takovych otvord.

Ridici jednotka musi byt pfipojena k elektrickému napajecimu vedeni, které je opatiené bezpednym uzemnénim.
Elektrické napajeci vedeni musi byt vybaveno vhodnym magneto-termickym a diferenénim zafizenim.

Elektrické napajeci vedeni, pfivadéné z elektrické rozvodné sité musi byt vybaveno rozpojovacim zafizenim (s Ill.
kategorii proti prepéti, tj. vzdalenost mezi kontakty musi byt nejméné 3,5 mm) anebo jinym rovnocennym systémem,
jako je napfiklad zastrCka a zasuvka. Jestlize neni rozpojovaci zafizeni elekirického napdjeciho vedeni umisténo
v blizkosti automatizac¢ni techniky, musi byt vybaveno zabezpecovacim systémem, ktery bude zarucovat, Ze nem(ize
dojit k nezadoucimu anebo neopravnéném zapojeni zafizeni.

3.2 Montaz prevodového pohonu

Jestlize je podkladovy povrch uz hotovy, musi byt montaz pfevodového pohonu provedena pfimo na tento povrch a k tomu
je nutné pouzit vhodné kotevni prostredky, jako napfiklad expanzni hmozdinky. V ostatnich pfipadech pfevodovy pohon
nainstalujte nasledujicim zptisobem:

1.
2.
3.

8

Vykopejte zakladovou jamu pfislusnych rozmér(, viz rozméry uvedené na obrazku 3.

Polozte jednu nebo nékolik trubic pro prichod elektrickych kabeld, viz obrazek 4.

Na zakladovou desku pfipevnéte dva kotevni haky a pfitom nasroubujte jednu matku zespodu a druhou shora, na
zakladovou desku, matku pod deskou nasroubujte podle obrazku 5 takovym zplsobem, aby ¢ast se zavitem precnivala
asi 0 25 — 35 mm nad zékladovou desku.

Nalijte do zakladové jdmy beton a pfedtim, nez zacne tuhnout, polozte na néj zakladovou desku podle k6t uvedenych
na obrazku 3, zkontrolujte, jestli je zakladova deska ulozena rovnobézné s kiidlem brany a jestli je prfesné ve vodorovné
poloze, viz obrazek 6. PoCkejte, dokud beton uplné nezatvrdne.

Odsroubujte z desky 2 horni matky a pak na ni polozte pfevodovy pohon, zkontrolujte, jestli je namontovany rovnobézné
s kfidlem brany, pak lehce dotdhnéte 2 matky s podlozkami, které jsou soucasti dodavky, viz obrazek 7.

Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P
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Jestlize je brana uz vybavena hifebenem, tak po instalaci pfevodového pohonu nastavte jeho sefizovaci bezhlavé Srouby
podle obrazku 8, aby byl pastorek pohonu ROBUS ve spravné vysce, pfitom musi zlstat vile 1 —2 mm mezi pastorkem
a hfebenem. V ostatnich pfipadech je pfi instalaci hfebenu nutné:

6. Odblokuijte pfevodovy pohon podle instrukci uvedenych v oddilu ,Odblokovani a ruéni ovladani*, ktery je soucasti kapi-
toly ,Instrukce a upozornéni ur€ena uzivateli pfevodového pohonu ROBUS".

7. Otevrete uplné branu a o pastorek oprete prvni kus hifebene a zkontrolujte, jestli zaCatek hfebene odpovida zacatku
kfidla brany tak, jako na obrazku 9. Zkontrolujte jestli je mezi pastorkem a hfebenem vile v rozsahu 1 — 2 mm, potom
vhodnymi prostfedky pfipevnéte hfeben ke kfidlu brany.

Aby nedoslo k situaci, kdy by hmotnost kfidla brany lezela pfimo na pfevodovém pohonu, je dtllezité, aby mezi
hfebenem a pastorkem zlistala vile v rozsahu 1 — 2 mm, viz obrazek 10.

4 R
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11.

12.

13.

Robus 400/400P 600/600P 1000/1000P elektromechanicky pohon

Posunte kridlo brany a pfi montazi dalsich kusli hfebene vzdy pouzivejte pastorek, jako referenéni bod.
Odfezte z posledniho kusu hiebene jeho pfeénivajici ¢ast.

. Zkuste nékolikrat branu otevfit a zavfit a pfitom kontrolujte jestli hfeben béha rovnobézné po pastorku, maximalni

povolené vyoseni je 5 mm, dale zkontrolujte, jestli je po celé délce drahy dodrzena vile 1 — 2 mm mezi pastorkem a

hifebenem.

Pevné dotahnéte pojistné matky, které pfipevnuji pfevodovy pohon k zakladové desce a dale se ujistéte, ze je pohon

dobfe ukotven do terénu, pojistné matky opatfete pfislusnymi krytkami, viz obrazek 11.

Namontujte konzoly koncovych spinac¢t podle nize uvedenych instrukci (pro modely RB600P a RB1000P je nutné

konzoly nainstalovat podle instrukci uvedenych v oddilu ,3.3 Montaz konzol koncovych spinac¢t u modell s indukénimi

bezkontaktnimi koncovymi spinaci):

¢ Dejte ru¢né kfidlo brany do oteviené pozice a pfitom je nechejte alespon 2 — 3 cm od mechanického dorazu.

e Posouvejte konzolu po hifebenu ve sméru pro otevirani tak dlouho, dokud nedojde k reakci koncového spinace. Pak
posurite konzolu nejméné o 2 cm a nakonec konzolu pfipevnéte k hfebenu pomoci pfislusnych bezhlavych Sroubd,
viz obrazek 12.

Zablokujte prevodovy pohon podle instrukci uvedenych v oddilu ,Odblokovani a ruéni ovladani®, ktery je soucéasti

kapitoly ,Instrukce a upozornéni uréena uzivateli pfevodového pohonu ROBUS".

3.3 Montaz konzol koncovych spinact u modelt s indukénimi bezkontakt. koncovymi spinaci

U modelt RB600P a RB1000P, které jsou vybavené indukénimi —
bezkontaktnimi koncovymi spinaci, je nutné konzoly koncovych / ,/ “| \
spinacl nainstalovat podle nize uvedenych instrukci. & -

1.

2,

u

optimalni vzdalenost konzoly v rozmezi mezi 3 a 8 mm, viz
obrazek 14.

Dejte ruéné kfidlo brany do oteviené pozice a pfitom je i . :
nechejte alespon 2 — 3 cm od mechanického dorazu. j ! : 'I
Posouvejte konzolu po hfebenu ve sméru pro otevirani, ) A ,f/ :
dokud pfislusna LED dioda nezhasne, viz obrazek 13. o |
Pak posunte konzolu nejméné o 2 cm a nakonec kon- I X
zolu pfipevnéte k hiebenu pomoci pfislusnych bezhlavych ;
Sroubd.

Dejte ru¢né kfidlo brany do zaviené pozice a pfitom je
nechejte alespon 2 — 3 cm od mechanického dorazu.
Posouvejte konzolu po hfebenu ve sméru pro zavirani tak
dlouho, dokud pfislusna LED dioda nezhasne. Pak posurite
konzolu nejméné o 2 cm a nakonec konzolu pfipevnéte k
hfebenu pomoci pfislusnych bezhlavych Sroubu.

indukénich bezkontaktnich koncovych spinacl je

3.4 Instalace dalSiho prislusenstvi

Instalaci dalSiho kompatibilniho pfisluSenstvi provadéjte podle pfislusnych instrukci. Podle oddilu ,3.6 Popis elektrického
zapojeni“ a podle obrazku 2 oveérte, které pfislusenstvi je mozné nainstalovat spole¢né s pohonem ROBUS.

3.5 Elektrické zapojeni

Veskera elektricka zapojeni musi byt provadéna na zafizeni, které neni napajeno el. energii a s odpojenou zalozni baterii.

1.

2.

10

PFi odstrafiovani ochranného krytu, pod kterym je umisténa kontrolni fidici jednotka pohonu ROBUS, je nutné povolit
Sroub, ktery je umistény na boku krytu a potom kryt sejmout tahem smérem nahoru.

Odstrafite gumovou membranu, ktera prekryva otvor pro prichod kabell a protahnéte jim véechny propojovaci kabely
a natahnéte je ve sméru k jednotlivym typim pfislusenstvi, pfitom nechejte kabely o0 20 — 30 cm del$i, nez je nezbytné
nutné. Typy kabell volte podle tabulky 5 a pfi jejich zapojovani se fidte obrazkem 2.

Pomoci stahovaciho pasku stahnéte k sobé vSechny kabely, které vedou do pfevodového pohonu, stahovaci pasek
je vhodné umistit tésné pod vstupni otvor pro kabely. Do gumové membrany vyfiznéte otvor, ktery bude o néco uzsi
nez je primér k sobé spojenych kabelll, potom nasunte membranu na kabely az k stahovacimu pasku, pak nasadte
membranu na jeji pivodni misto, do otvoru pro prichod kabell. Dal$i stahovaci pasek pro kabely dejte tésné nad
membranu.
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